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Electronic Control System (ECS) Portable As A Starter And Machine Off 

Automatically Microcontroller Based Atmega 16 

 

Moh. Heri Nurfiyanto 

Jurusan Teknik Elektronika, Fakultas Teknik, Universitas Jember 

ABSTRAK 

 Sepeda motor bahan bakar fosil merupakan alat transportasi yang menjadi tren 

pada masa kini, hampir setiap hari setiap jam orang mengendarainya baik dekat 

maupun jauh seolah olah sepeda motor menjadi kebutuhan pokok, tanpa disadari 

bahwa bahan bakar yang digunakan adalah energi yang tidak terbaharukan.  Pada saat 

berhenti sepeda motor dibiarkan hidup, ini membuat bahan bakar terbuang sia-sia. 

Dalam menjembatani masalah tersebut dibuat suatu sistem kontrol kapan mesin harus 

diaktifkan dan dinonaktifkan. Prinsip kerja alat ini, pada saat sensor magnet 

mendeteksi adanya perubahan data, maka data dikirim ke mikrokontroler ATmega 

16,setelah data tersebut diproses melalui IC mikrokontroler, sinyal keluaran dari IC 

tersebut memberikan perintah pada mesin untuk dihidupkan. Pada saat perubahan 

tegangan yang akibatkan mesin menyala, maka sensor tegangan mendeteksi 

perubahan tersebut, hasil dari sensor tegangan diproses melalui program ADC 

(Analog Digital Converter). Setelah hasil proses ADC, sinyal keluaran dari IC 

memberikan perintah pada mesin motor  digunakan untuk proses durasi waktu untuk 

menonaktifkan mesin, Proses durasi ini, disesuaikan dengan keinginan pemilik. Alat 

ini juga dilengkapi starter otomatis, yakni untuk menghidupkan sepeda motor hanya  

dengan memutar handle gas. 

 

Kata kunci : sepeda motor, sensor tegangan, sensor magnet 

Perancangan Alat Electronic Control System (ECS) Portable Sebagai Starter Dan 

Machine Off  Secara Otomatis Berbasis Mikrokontroler Atmega 16 (The Design Tools 
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Electronic Control System (ECS) Portable As A Starter And Machine Off 

Automatically Microcontroller Based Atmega 16 

 

Moh. Heri Nurfiyanto 

Electronics Engineering Departement, Engineering Faculty, Jember University 

ABSTRACT 

 

The motorcycle fossil fuels is a means of transportation became  a trend in the 

present, almost everyday everyhour of driving both near and farasif the bike becomes 

a necessity, without realizing that the fuel used is not renewable energy. At the time 

of stopping the motorcycle left alive, it makes the fuel is wasted. In the bridge created 

a problem when the engine control system must be activated and deactivated.The 

working principle of this instrument, when the magnetic sensor detects a change in 

the data, then data is sent to the microcontroller ATmega 16, after the data is 

processed by a microcontroller IC, the output signal from the IC gives commands to 

the machine is turned on. At the time of voltage change swhich causes the motor 

running, then the voltage sensor detects the change, the results of the voltage sensor 

is processed through the ADC (Analog Digital Converter). After the results of the 

ADC, the output signal of the IC gives commands to the engine used for the duration 

of time to turn off the engine, the duration of this process, tailored to the owner 

desires. This tool is also equipped with an automatic starter, which is to turn the bike 

by turning the handle of the gas. 

 

Key word: motorcycle, voltage sensor,  magnetic sensor 
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PERANCANGAN ALAT ELECTRONIC CONTROL SYSTEM (ECS) PORTABLE 

SEBAGAI STARTER DAN MACHINE OFF SECARA OTOMATIS BERBASIS 

MIKROKONTROLER ATMEGA 16; Moh. Heri Nurfiyanto 081903102006; 2012: 68 

halaman; Program Studi Diploma Tiga (DIII), Jurusan Teknik Elektro, Fakultas Teknik 

Universitas Jember.  

Proyek akhir sebagai Penerapan teknologi elektronika pada masyarakat 

terutama dalam kebutuhan alat tranportasi sepeda motor. Saat ini sepeda motor 

khususnya bertranmisi matic banyak digunakan oleh sebagaian masyarakat, tetapi 

pada saat pengendara menyalakan sepeda motor dengan cara kerjanya manual,yakni 

dengan menggunakan tombol stater, dan pada saat sepeda motor berhenti sesaat, 

mesin motor dibiarkan hidup secara terus menerus. Hal ini menyebabkan bahan bakar 

terbuang sia-sia. Berkaitan dengan masalah tersebut, maka dibuat alat menonaktifkan 

dan menyalakan mesin secara otomatis menggunakan  IC mikrokontroller Atmega16. 

Secara umum didalam rangkaian ini menggunakan sensor  magnet, dan sensor 

photodiode sebagai masukan. Cara kerja kedua sensor  ini yaitu sensor magnet dan 

sensor photodiode, untuk sensor magnet digunakan untuk mendeteksi perubahan 

magnet, sensor tersebut bertugas untuk menyalakan mesin starter motor, sedangkan 

untuk sensor photodiode digunakan untuk mendeteksi perubahan cahaya, cahaya 

tersebut diperoleh melalui lampu pilot yang sudah terhubung pada keluaran tegangan 

mesin. Hasil dari keluaran photodiode tersebut berupa tegangan, kemudian  tegangan 

tersebut diproses oleh  IC menggunakan program ADC melalui tiga keadaan. Pada 

saat tegangan hasil ADC 0 atau 1 volt maka sepeda motor siap dinyalakan, kemudian 

diikuti dengan indikator pada LCD“machine standby”. Pada saat tegangan hasil ADC  

2 dan 3 Volt, sepeda motor dimatikan sesaat, kemudian diikuti dengan indikator pada 

LCD “machine off”. Pada saat tegangan hasil ADC mencapai lebih dari 3 Volt, 

kemudian diikuti dengan indikator pada LCD “machine on”, maka sepeda motor bias 

dinyalakan. Proses penyalaan mesin dengan memutar selongsong handle gas. 

SUMMARY 
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“The Design Tools Electronic Control System (Ecs) Portable Machine As A Starter 

And Off Automatically Microcontroller Based Atmega16 ”; Moh. Heri Nurfiyanto 

081903102006;  2011: 68 pages; Three Studies Diploma (DIII) Engineering, 

Department of  Electrical Engineering, Faculty of Engineering University of Jember. 
 

The final project as an application of electronic technology on society, especially in 

motorcycle transportation equipment needs. At this particular motor cycle tranmision 

matic widely used by the public, but at the time of turning on a motorcycle rider with 

the way it works is by using a manual starting switch, and at the momentto stop 

motorcycles, motorcycle engines are allowed to live continuously. This causes the 

fuel is wasted. With regard to the problem, then made the tool and turn the engine off 

automatically usin. Atmega microcontroller IC 16. In general in this circuit uses a 

magnetic sensor, and the photodiode as input. The workings of both sensors is the 

sensor magnet and the photodiode, for magnetic sensors used to detect changes in the 

magnet, the sensors  function was to start the engine starter motor, while for the 

photodiode used to detect changes in light, the  light was obtained through a pilot 

light that is already connected to the output voltage of the machine. The results of the 

photodiode output voltage form, then the voltage is processed by the IC using ADC 

program through three states. At the time of the ADC voltage is 0 or 1 volt 

motorcycle ready then ignited,  followed by an indicator on the LCD "standby 

machine".  At  the time of the voltage of the ADC 2 and  3 Volt, the motorcycle is 

turned off for a moment, then followed by an indicator on the LCD "machine off." At 

the time of the ADC voltage reaches more than 3volts,then followed by an indicator 

on the LCD "machine on",  then  the bike the motor. 
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