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PROTOTIPE ALAT PENDETEKSI LETAK KENDARAAN DAN
PENGHITUNG BIAYA PARKIR BERBASIS MIKROKONTROLER
ATMEGA 16

Januar Rifky Hendra Wijaya

Jurusan Teknik Elektronika, Fakultas Teknik, Universitas Jember

ABSTRAK

Setiap tahun jumlah kendaraan bermotor di Dunia bertambah dengan pesatnya,
sehingga salah satu dampak yang pasti terjadi adalah kemacetan, salah satu penyebab
terjadinya keemacetan adalah kurang tersedianya lahan parkir yang memadai. Dengan
latar belakang tersebut, alat ini dibuat untuk bisa mengurangi tingkat kemacetan
dengan cara menyediakan lahan parkir yang nyaman, mudah, dan sistem pembayaran
yang efisien. Alat ini menggunakan mikrokontroller ATMEGA 16 dan sensor yang
digunakan adalah sensor photodioda yang digunakan untuk mendeteksi letak lahan
parkir yang menghasilkan output logika i/o yang diolah oleh mikrokontroler Atmega
16 dan selanjutnya diteruskan menuju software visual basic 6.0 yang digunakan untuk
menghitung biaya parkir yang perlu dibayarkan pengguna, selain itu output dari
rangkaian sensor ditampilkan pada LED yang diletakkan pada pintu masuk yang
berfungsi sebagai denah parkir. Dalam penelitian ini alat bekerja cukup baik dengan
tingkat keberhasilan 89 persen dan error persen alat sebesar 10,78 persen. Alat ini
diharapkan, dapat difungsikan sebagai alat yang dapat memudahkan dalam mengelola
lahan parkir, sehingga dapat mengurangi kemacetan.

Kata kunci  : kemacetan, lahan parkir, mikrokontroller, LED, sensor
photodioda



THE PROTOTYPE DETECTOR LAYOUT AND
COUNTDOWN VEHICLE PARKING COST WITH MICROCONTROLLER
BASED ATMEGA 16

Januar Rifky Hendra Wijaya

Electronics Engineering Department, Faculty of Engineering, University of Jember

ABSTRACT

Every year the number of vehicle in the world increased rapidly, so that one
inevitable effect is congestion, one of the causes of congestion is lack of availability
of adequate parking. With this background, this alt can be made to reduce congestion
by providing convenient parking, easy, and efficient payment system. Thid tool uses
ATMega microrontroller 16 and the sensor used is photodiode. Sensor used to detect
the location of parking area which produces an output logic i/o is processed by the
microcontroller ATMega 16 and subsequently forwarded to the visual basic 6.0
software that is used to calculate the parking fee to be paid users, in addition to the
output of the sensor circuit is displayed on the LED that is placed at the entrance that
serves as a parking plan. In this study the tool works pretty well with a success rate
of 89 percentand the percenterror of 10,78 percent of the tool. This tool is
expected, can function as tools that can facilitate the management of parking, so as
to reduce congestion.

Key words: congestion, parking lots, microcontroller, LEDs, sensors photodiode,
visual basic 6.0.



RINGKASAN

PROTOTIPE ALAT PENDETEKSI LETAK KENDARAAN DAN
PENGHITUNG BIAYA PARKIR BERBASIS MIKROKONTROLER
ATMEGA 16; Januar Rifky Hendra Wijaya; 081903102024; 2012: 58 halaman;
Program Studi Diploma Il Teknik Elektronika, Jurusan Teknik Elektro, Fakultas

Teknik, Universitas Jember.

Setiap tahun jumlah kendaraan bermotor di Dunia bertambah dengan
pesatnya, perusahaan-perusahaan yang memproduksi kendaraan bermotor semakin
banyak dan berkembang pesat. Dengan bertambah banyaknya jumlah kendaraan
bermotor di Indonesia ini, akan sangat berpotensi sekali menyebabkan kemacetan
dijalan raya, ada banyak faktor yang dapat menyebabkan kemacetan, diantaranya
adalah pemanfaatan lahan parkir yang tidak benar. Salah satu cara mengatasi
kemacetan yaitu dengan menyediakan lahan parkir yang memadai digedung-gedung
yang biasanya menjadi pusat kegiatan masyarakat. Hal ini tentu akan sangat
bermanfaat dan tidak akan menyebabkan kemacetan diluar gedung. Namun
pengendara kendaraan bermotor jenis mobil terkadang merasa kesulitan atas
pemecahan masalah dengan cara ini, mereka rata-rata mengeluh karena masih harus
menghabiskan banyak waktu untuk mencari lahan parkir yang kosong, yang nantinya
akan digunakan untuk memarkir kendaraannya.

Secara umum alat ini menggunakan mikrokontroler ATMEGA 16 dan sensor
Photodioda yang berfungsi sebagai pendeteksi lahan parkir yang kosong. Selain itu
alat ini juga dilengkapi dengan penghitung biaya lama lahan parkir yang digunakan.
Sehingga memudahkan untuk menghitung biaya yang perlu kita keluarkan jika
menggunakan jasa parkir di tempat tersebut.

Hasil pengujian menunjukkan alat bekerja cukup baik dengan tingkat
keberhasilan 89 persen. Error persen alat sering terjadi pada intensitas cahaya yang
menuju sensor kurang fokus, sehingga terjadi ketidak sesuaian pada pengiriman data.
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SUMMARY

The Prototype Detector Layout And Cost Countdown Vehicle Parking With
Microcontroller Based Atmega 16; Januar Rifky Hendra Wijaya; 081903102024;
2012: 58 page; Study Program Diploma Il of Electronics Engineering, Department
of Electrical Engineering, Faculty of Engineering, University of Jember.

Every year the number of vehiclesin the world with a rapidly growing,
companies are producing more and more motor vehicles and growing rapidly. With
the increasing number of motor vehicles in Indonesia, will be very potentially lead to
congestion on the street once a highway, there are many factors that can cause
congestion, including the use of a parking lot that is not true. One way to over come
congestion by providing adequate parking in the building that used to be a community
center. This certainly would be very useful and will not cause congestion outside the
building. However, motorists sometimes feel kind of car trouble on problems
solving in this way, they mean - meanto complain because they still have
to spend lots of time to find an empty parking lot, which will be used to park his
vehicle.

In general, these toolsuse a microcontrollerand sensors Photodiode
ATMega 16which serves as a detector of an empty parking lot. In addition this
tool also comes  witha long counter cost of  parkingis used. Making it
easier to calculate the costthat we need toremoveif you use the services
of parking at the venue.

Test results show the tool works pretty well with 89 percent success
rate. Error percent of tools often occurs in the intensity of light toward the sensor is

less focused, so there is a discrepancy in data transmission.
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