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MOTTO

“Demi masa. Sesungguhnya manusia itu benar-benar dalam 

kerugian, kecuali orang-orang yang beriman dan 

mengerjakan amal saleh dan nasehat menasehati supaya 

mentaati kebenaran dan nasehat menasehati supaya menetapi 

kesabaran”

(QS: Al Ashr 1-3)

“Hidup adalah kegelapan jika tanpa hasrat dan keinginan.

Semua hasrat dan keinginan adalah buta jika tidak 

disertai pengetahuan.

Pengetahuan adalah hampa jika tidak diikuti pelajaran.

Dan semua pelajaran akan sia-sia jika tidak disertai 

cinta.”

(kahlil Gibran)

”Kita jarang melihat apa yang kita miliki, yang selalu 

kita ingat hanyalah pada apa yang tidak kita punya, kecil 

apapun yang kita miliki syukurlah.”

(Mas Akhmad Kholil)

“Ketika kita sedang bersedih dan hidup dalam kesusahan,

Tersenyum dan ucapkan syukur kepada Tuhan

bahwa kita masih hidup”
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RINGKASAN

“Aplikasi Pengaman Sepeda Motor Berbasis Mikrokontroler ATMega8535”; Mas 
Akhmad Kholil 071903102044; 2011: 96 halaman; Program Studi Diploma Tiga
(DIII) Teknik , Jurusan Teknik Elektro, Fakultas Teknik Universitas Jember.

Proyek akhir ini adalah aplikasi nyata penerapan teknologi elektronika kepada 

masyarakat terutama dalam keperluan pengamanan kendaraan bermotor guna 

memberika pengamanan ekstra pada motor saat ditinggalkan oleh pemiliknya, pada 

umumnya alat ini terdiri dari relay dan transistor yang digunakan untuk mengunci 

kontak, klakson dan juga mesin dengan kombinasi keypad pada mikrokontroler 

ATmega 8535. sehingga motor dapat terjaga dari pencurian bermotor ditempat-

tempat umum dan dipedalaman. dengan dilengkapi penggunaan saklar sentuh pada 

klakson dan mesin sehingga alat ini sangat mudah untuk digunakan dan sangat aman 

saat motor ditinggalkan.

Secara umum didalam rangkaian autosafe dengan 3 relay sebagai kontak, 

klakson, dan mesin menggunakan aki terdiri atas Transistor A1015 PNP sebagai 

saklar sentuh dan Relay 3 pin , 5 pin, dan relay 8 sebagai pengunci, Mikrokontroler 

ATMEGA 8535, LCD 2*16. dan Keypad 4x4.

Hasil pengujian menunjukkan bahwa saat autosafe dihidupkan dengan 

menggunakan keypad pada tekanan tombol 5 dan 0 maka, saat kontak dihidupkan dan 

tidak menyentuh saklar sentuh pada klakson dan mesin (CDI) maka klakson akan 

berbunyi dan mesin tidak dapat dihidupkan, klakson akan berbunyi meskipun kontak 

dalam keadaan off karena kontak telah terkunci oleh Relay 1, dan saat kontak 

dihidupkan dengan menyentuh saklar sentuh pada klakson dan mesin (CDI) secara 

bersamaan maka klakson tidak berbunyi dan mesin dapat dihidupkan. saat autosafe 

dimatikan menggunakan keypad pada tekanan tombol A dan 7 pada mikrokontroler 

maka, saat kontak dihidupkan maka klakson akan berbunyi dan mesin mati akan 

tetapi saat kontak dimatikan maka klakson tidak berbunyi dan mesin mati. Saat 

autosafe dalam keadaan mati maka saklar sentuh pada autosafe mati.
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SUMMARY

“Applications Motorcycle Safety Based Microcontroller ATMega8535“; Mas 

Akhmad Kholil 071903102044; 2011: 96 pages; Three Studies Diploma (DIII) 

Engineering, Department of Electrical Engineering, Faculty of Engineering Jember 

University.

This last project is real application to the application of electronics technology 

community, especially in motor vehicles for purposes of security about providing 

extra security at the motor when abandoned by their owners, in general, this tool 

consists of relay and transistor are used to lock the contact, horn and engine with a 

combination keypad on the microcontroller ATmega 8535. so it can awake from theft 

of motor vehicles in public places and the hinterland. complete with use of a touch 

switch on the horn and the engine so that the tool is very easy to use and very safe 

when the motor was left.

In general within the range autosafe with 3 relay as a contact, horn, and the 

engine uses battery comprises A1015 PNP Transistor as a switch to touch and relay 3 

pin, 5 pin, and the relay 8 as a lock, ATMega 8535 Microcontroller, LCD 2 * 16. and

4x4 Keypad.

Test results show that when autosafe turned on by using the keypad on the

pressure of the 5 and 0 then, when the contact is turned on and not touching a touch

switch on the horn and engine (CDI), the horn will sound and the machine can not be

turned on, the horn will sound even in a state of contact off because the contact has 

been locked by Relay 1, and when the contact switch is turned on by touching the

touch on the horn and engine (CDI) at the same time the horn is sounded and the 

engine can be turned on. autosafe when using the keypad on the pressure off the A 

button and 7 on the microcontroller then, when the contact is turned on then the horn

will sound and the engine will die but when the contact is turned off then the horn is
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sounded and the engine died. When autosafe is off the touch switches on autosafe

dead.
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