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PENGENDALI LAMPU TAMAN OTOMATIS MENGGUNAKAN 

MIKROKONTROLER ATmega16 

Anggun Priya Prasaja 

Jurusan Teknik Elektronika, Fakultas Teknik, Universitas Jember 

ABSTRAK 

Proyek akhir ini merupakan penerapan teknologi di bidang elektronika terutama 

kontrol. Pembuatan lampu taman mikro PLC berbasis mikrokontroller ATmega16 

terdiri dari beberapa bagian, yakni bagian masukan berupa masukan jenis digital dan 

keluaran dengan jenis keluaran digital. Pada sisi masukan digunakan sensor LDR 

sedangkan pada sisi keluaran menggunakan relai, transistor switching. Pada sisi CPU 

digunakan mikrokontroller jenis ATmega16 dengan beberapa LED indikator dengan 

rangkaian komunikasi menggunakan konektor paralel untuk proses pemberian 

instruksi ladder. Sistem simulasi yang digunakan adalah model lampu taman dengan 

enam keluaran dan satu masukan, keluaran berupa lampu dan masukan berupa sensor 

LDR. Di sisi pemrograman digunakan software LDmicro dengan menggunakan 

bahasa ladder sebagai instruksi editor dan compiler. 

Sistem kerja dari rangkaian simulasi ini adalah pada saat sensor aktif maka relai akan 

bekerja sehingga arus melewati arus melewati Y1 sehingga lampu pada Y1 menyala. 

Dengan delay 2 sekon lampu berikutnya menyala hingga lampu ke enam. Apabila 

LDR mendapatkan cahaya maka ke enam lampu akan mati secara bersamaan. 

Kata kunci: mikrokontroler ATmega 16, lampu taman otomatis menggunakan PLC 

mikro. 
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ABSTRACT 

 The final project is the application of technology in the field of electronics, 

especially controls. Manufacture of garden lights ATmega16 microcontroller based 

micro PLC consists of several parts, namely the input of digital input and output 

types with the type of digital output. On the input side whereas the LDR sensor used 

on the output side using a relay, transistor switching. On the side of the CPU used 

ATmega16 microcontroller with several types of LED indicators with communication 

circuits using parallel connector to the process of instruction ladder. The simulation 

system used is a model garden lights with six outputs and one input, output and input 

of a light sensor LDR. On the software side LDmicro used programming using ladder 

language as the instruction editor and compiler. 

Working system of circuit simulation when the sensor is active then the relay will 

work so that the current passing through the current  Y1 so that the light turns on. 

With a 2 second delay the next lights lit up the lights to six. If LDR get the light bulbs 

going off to six simultaneously. 

Keywords: microcontroller ATmega 16 automatic garden light using micro PLC. 

 

 

 

 

 

 

 

RINGKASAN 

 

APLIKASI PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER (PLC) SEBAGAI 

PENGENDALI LAMPU TAMAN OTOMATIS MENGGUNAKAN 



MIKROKONTROLER ATmega16; Anggun Priya Prasaja NIM 101903102001; 

2013:  halaman; Program Studi Diploma Tiga (DIII), Jurusan Teknik Elektro, 

Fakultas Teknik Universitas Jember.  

Di dalam kehidupan sehari-hari, manusia cenderung menyukai hal-hal yang 

bersifat otomatis, sebagai contoh lampu jalan, lampu parkir, lampu taman atau lampu-

lampu yang ada di dalam rumah. Dalam hal ini manusia berarti sedang memanfaatkan 

sumber cahaya yang berasal dari lampu pijar. Intensitas yang berasal dari lampu pijar 

apabila diarahkan ke sebuah sensor cahaya dapat dimanfaatkan untuk sistem otomatis 

penyalaan jumlah lampu. Untuk itu dalam mengatasi masalah-masalah tersebut 

diperlukan alat yang bisa mengontrol sistem otomatis penyalaan beberapa lampu. 

PLC merupakan “komputer khusus” untuk aplikasi dalam industri, untuk 

memonitor proses, dan untuk menggantikan hard wiring control dan memiliki bahasa 

pemrograman sendiri. Karena itulah PLC semakin hari semakin berkembang baik dari 

segi jumlah input dan output, jumlah memory yang tersedia, kecepatan, komunikasi 

antar PLC dan cara atau teknik pemrograman. Sistem PLC yang digunakan disini 

merupakan PLC jenis mikro, berbasis pada sebuah mikrokontroller ATmega16 

dengan kemampuannya yang baik dalam hal kapasitas memori, jumlah I/O, maupun 

harga. Pada PLC ini, kapasitas memori flash yang dimiliki sebesar 8Kbyte, dengan 

jumlah I/O 16 buah tipe digital. Pada sisi masukan digunakan sensor LDR sedangkan 

pada sisi keluaran menggunakan relai, transistor switching dan lampu. Pada sisi CPU 

digunakan mikrokontroller jenis ATmega16 dengan beberapa LED indikator dengan 

rangkaian komunikasi menggunakan konektor paralel untuk proses pemberian 

instruksi ladder. Sistem simulasi yang digunakan adalah model lampu taman dengan 

enam keluaran dan satu masukan, keluaran berupa lampu dan masukan berupa sensor 

LDR. Di sisi pemrograman digunakan software LDmicro dengan menggunakan 

bahasa ladder sebagai instruksi editor dan compiler. 

Sistem kerja dari rangkaian simulasi ini adalah pada saat sensor aktif maka 

relai akan bekerja sehingga arus melewati arus melewati Y1 sehingga lampu pada Y1 



menyala. Dengan delay 2 sekon lampu berikutnya menyala hingga lampu ke enam. 

Apabila LDR mendapatkan cahaya maka ke enam lampu akan mati secara 

bersamaan. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

SUMMARY 

 

APLIKASI PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER (PLC) SEBAGAI 

PENGENDALI LAMPU TAMAN OTOMATIS MENGGUNAKAN 

MIKROKONTROLER ATmega16; Anggun Priya Prasaja NIM 101903102001; 



2013:  pages; Program Studi Diploma Tiga (DIII), Electronics Engineering 

Departement, Engineering Faculty, Jember University 

In everyday life, people tend to like things that are automatic, for example 

street lights, parking lights, garden lights or the lights in the house. In this case the 

man means taking advantage of the light source coming from incandescent bulbs. 

Intensity derived from an incandescent lamp is directed onto a light sensor can be 

used for automatic ignition system lights number. For that to overcome these 

problems required a tool that can automatically control the ignition system of a few 

lights. 

 PLC is a "special computer" for applications in industry, to monitor the 

process, and replace hard wiring control and has its own programming language. 

That's why PLC is increasingly growing in terms of both the number of inputs and 

outputs, the number of available memory, speed, communication between PLC and 

programming method or technique. PLC system used here is a kind of micro PLC, 

based on an ATmega16 microcontroller with a good ability in terms of memory 

capacity, the number of I / O, as well as price. At the PLC, flash memory capacity 

owned by 8Kbyte, with the number of I / O 16 pieces of digital type. On the input side 

whereas the LDR sensor used on the output side using relays, switching transistors 

and light. On the side of the CPU used ATmega16 microcontroller with several types 

of LED indicators with communication circuits using parallel connector to the 

process of instruction ladder. The simulation system used is a model garden lights 

with six outputs and one input, output and input of a light sensor LDR. On the 

software side LDmicro used programming using ladder language as the instruction 

editor and compiler. 

Working system of circuit simulation when the sensor is active then the relay 

will work so that the current passing through the current Y1 Y1 so that the light turns 

on. With a 2 second delay the next lights lit up the lights to six. If LDR get the light 

bulbs going off to six simultaneously. 
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