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ABSTRAK

Design Slide Door Security System Microcontroller Based ATMega 16;

Mochammad Hanafi, 071 903102024; 2011; 3 Diploma Studies Program, Department

of Electrical Enginering University Jember.

Safety is an important problem for everyone and safety is a problem that will

continue to include human life. Currently, many devices used in security systems,

both conventional form of human and animal keeper. Moreover pretty much that use

of modern devices such as security system that uses a password code.

This purpose of security system is to provide one of solution to reduce

criminal danger that happens in a home business. System that are location of the gate,

consisting of the keypad buttons are used to enter the password code, LCD, infrared,

and a DC motor driving the gate. This system is based microcontroller ATMega 16.

of the method, if the password is entered correctly the door will beopen, otherwise if

the password is entered incorrectly, then door will not open. Other than using

password, the infrared censor used to detect cars that will come out and enter through

the gate. Sliding doors will open and close automatically when infrared sensor detect

a car that will enter or exit through the gate or garage.

Keyword : Keypad password, Infrared censor, and sliding door
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ABSTRAK

Rancang Bangun Sistem Keamanan Pintu Geser Berbasis Mikrokontroler

ATMega 16; Mochammad Hanafi, 071903102024;  2011; Program Studi Diploma 3,

Jurusan Teknik Elektro Universitas Jemmber.

Keamanan merupakan masalah yang penting bagi setiap orang dan keamanan

merupakan masalah yang akan terus meliputi kehidupan manusia. Saat ini banyak

perangkat sistem keamanan yang digunakan, baik yang konvensional berupa manusia

atau hewan penjaga.

Sistem keamanan ini bertujuan untuk memberikan salah satu solusi

penanggulangan bahaya tindak kriminalitas yang terjadi pada suatu rumah usaha.

Sistem yang berada dilokasi pintu gerbang, terdiri atas tombol keypad yang

digunakan untuk memasukan kode password, LCD, sensor infra merah, dan motor

DC penggerak pintu gerbang. Sistem ini berbasis mikrokontroller ATMega 16. Dari

metode tersebut jika password yang dimasukan benar maka pintu akan terbuka,

sebaliknya jika password yang dimasukan salah maka pintu tidak akan terbuka.

Selain menggunakan password , sensor infrared digunakan untuk mendeteksi mobil

yang akan keluar dan masuk melalui gerbang. Pintu geser akan terbuka dan menutup

otomatis ketika sensor infrared mendeteksi adanya mobil yang akan masuk maupun

keluar melalui gerbang / garasi.

Kata Kunci : Keypad password, Infrared censor, dan Sliding door
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