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WASTAFEL OTOMATIS MENGGUNAKAN SENSOR PIR (Passive Infrared 
Receiver) YANG BERBASIS MIKROKONTROLLER ATMEGA 8535

Abdul Wahid

Jurusan Teknik Elektronika, Fakultas Teknik, Universitas Jember

ABSTRAK
Dalam kehidupan sehari-hari  banyak hal  yang dilakukan di dalam dan di luar rumah, 

bahkan aktifitas tersebut tidak lepas dari keberadaan wastafel dimana saja kita berada 

pasti akan menemui wastafel. Alat ini merupakan aplikasi nyata penerapan teknologi 

elektronika pada masyarakat terutama dalam keperluan mencuci tangan. Saat ini 

wastafel telah banyak digunakan oleh masyarakat, tetapi pada umumnya wastafel 

tersebut cara kerjanya manual, sehingga penggunanya masih membuka dan menutup 

kran air tersebut secara manual. Hal ini menyebabkan kran tersebut sering dipakai 

akan rusak dan akan mengalami kerugian karena sering mengganti kran yang rusak. 

Berkaitan dengan masalah tersebut, maka dibuat alat wastafel otomatis menggunakan 

sensor  PIR (Passive Infrared Receiver). Dimana alat ini akan memudahkan bagi para 

penggunanya, karena para pengguna tidak perlu menyentuh kran tersebut, karena alat 

ini akan bekerja secara otomatis. 

Kata kunci : aktifitas, otomatis, wastafel
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The Automatic Washtafel Using PIR (Passive Infrared Receiver) Sensore Based On 
Microcontroler Atmega 8535

Abdul Wahid

Jurusan Teknik Elektronika, Fakultas Teknik, Universitas Jember

ABSTRACT
In everyday life many things are done inside and outside the home, even these 

activities can’t be separated from the presence of washtafel where we're doomed to

washtafel. This tool is a real application the application of electronics technology in

society, especially in hand washing purposes. Currently the basin has been widely

used by the public, but in general washtafel is how it works manually, so that users

are still open and close the water tap manually. This causes the valve is often used

will be damaged and will incur a loss as they often replace the damaged valve. With 

regard to the problem, then washtafel automatically using PIR sensors (Passive

Infrared Receiver). Where these tools will make it easier for its users, because users

do not need to touch the faucet, because this tool will work automatically.

Key words: activities, automatic, washtafel
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RINGKASAN

WASTAFEL OTOMATIS MENGGUNAKAN SENSOR PIR (Passive Infrared 
Receiver) YANG BERBASIS MIKROKONTROLLER ATMEGA 8535; Abdul
Wahid 081903102021; 2011: 65 halaman; Program Studi Diploma Tiga (DIII), 
Jurusan Teknik Elektro, Fakultas Teknik Universitas Jember.

Proyek akhir ini adalah aplikasi nyata penerapan teknologi elektronika pada 

masyarakat terutama dalam keperluan mencuci tangan. Saat ini wastafel telah banyak 

digunakan oleh masyarakat, tetapi pada umumnya wastafel tersebut cara kerjanya 

manual, sehingga penggunanya masih membuka dan menutup kran air tersebut secara 

manual. Hal ini menyebabkan kran tersebut sering dipakai akan rusak dan akan 

mengalami kerugian karena sering mengganti kran yang rusak. Berkaitan dengan 

masalah tersebut, maka dibuat alat kran otomatis menggunakan sensor  PIR (Passive 

Infrared Receiver) yang berbasis mikrokontroller Atmega 8535, sehingga cara kerja 

alat bekerja secara otomatis.

Secara umum di dalam rangkaian wastafel otomatis ini menggunakan sensor 

PIR (Passive Infrared Receiver) sebagai masukan. Cara kerja sensor ini yaitu jika ada 

tubuh manusia maka sensor ini akan bekerja. Sedangkan untuk outputnya terdapat 

pompa air dan seven segment. Cara kerja pompa air ini yaitu jika sensor PIR bekerja 

maka pompa air akan membuka dan air akan keluar, jika sensor PIR tidak bekerja 

maka pompa air tidak akan membuka dan tidak akan keluar air. Sedangkan  untuk 

seven segment digunakan sebagai tampilan, jika alat bekerja maka tampilannya ON, 

jika alat tidak bekerja maka tampilannya OFF. Dan terdapat ATMEGA 8535 sebagai 

sistem kendalinya.

Berdasarkan hasil pengujian menunjukkan bahwa wastafel otomatis bekerja 

dengan baik, dimana berdasarkan pengujiannya sensor PIR dapat mendeteksi tubuh 

manusia sejauh 3,5meter dan sudut kemiringannya 60°. Sensor PIR tidak dapat 

mendeteksi pada hewan cicak dan kecoak.
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SUMMARY

“The Automatic Washtafel Using PIR Sensore Based On Microcontroler Atmega 
8535”; Abdul Wahid 081903102021; 2011: 65 pages; Three Studies Diploma (DIII) 
Engineering, Department of Electrical Engineering, Faculty of Engineering University 
of Jember.

The final project is a real application the application of electronics technology

in society, especially in hand washing purposes. Currently the basin has been widely

used by the public, but in general the sink is how it works manually, so that users are 

still open and close the water tap manually. This causes the valve is often used will be 

damaged and will incur a loss as they often replace the damaged valve. With regard to

the problem, then tap the tool created automatically using PIR sensors (Passive

Infrared Receiver)-based microcontroller Atmega 8535, so how the tool works 

automatically.

In general, in the circuit uses an automatic sink sensor PIR (Passive Infrared

Receiver) as input. The workings of this sensor is if there is a human body then this 

sensor will work. As for the output water pump and there are seven segment. How it 

works is if the water pump is working then the PIR sensor will open the water pump

and water will come out, if the PIR sensor does not work then the water pump will not 

open and will not be out of water. As for the seven segment used as a display, if the 

tool works it looks ON, if the device does not work then it looks OFF. And there

ATMega 8535 as its control system.

Based on test results indicate that the automatic sink works well, which is 

based on testing PIR sensor can detect the human body as far as 3.5 meters and a slope

angle of 60 °. PIR sensor can’t detect in animals lizards and cockroaches.
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