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PERANCANGAN SISTEM MESIN PENGERING GABAH DENGAN
PENGATURAN PEMANAS NIKELIN, TEMPERATUR DAN
KELEMBAPAN MENGGUNAKAN METODE FUZZY

Gamma Aditya Rahardi
Jurusan Teknik Elektro, Fakultas Teknik, Universitas Jember
ABSTRAK

Padi adalah salah satu tanaman budidaya terpenting dalam peradaban manusia.
Salah satu proses dari pengolahan pasca panen yang paling penting adalah
pengeringan. Oleh karena itu dibutuhkan suatu proses pengeringan dengan sumber
panas buatan yang dapat diatur untuk mencapai panas yang konstan.. Dengan
menerapkan sistem kendali fuzzy, pengering gabah diharapkan dapat
diterjemahkan dalam rule base pada algoritma fuzzy. Metode fuzzy yang
digunakan adalah metode Sugeno dengan masukan error suhu dan error
kelembapan. Sensor suhu yang digunakan memiliki error sebesar 3,61 % terhadap
termometer suhu. Aksi kendali yang dihasilkan berupa pemanas dan motor untuk
mengatur suhu dan kecepatan putaran motor. Total waktu pengeringan dengan
kadar air 15,2% adalah 4 menit. Waktu pengeringan dipengaruhi oleh kadar air
gabah.

Kata kunci : Fuzzy, gabah,motor, pemanas, sensor kelembaban,sensor suhu.
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SYSTEM DESIGN OF RICE DRYER MACHINE WITH HEATING
NIKELIN, TEMPERATURE AND HUMIDITY CONTROL USING FUZZY
LOGIC

Gamma Aditya Rahardi
Electrical Engineering Department, Engineering Faculty, Jember University
ABSTRACT

Drain is one of the most important cultivated plants in human civilization. The
most important process of post-harvest processing is the drying process..
Therefore, it needs drying process by artificial heat sources which can be set to
achieve a constant heat. By applying the fuzzy control system, grain dryer is
expected to be translated into the rule base of fuzzy algorithm. The method used
is fuzzy Sugeno method with input error and temperature humidity error. The
temperature sensor used has an error of 3.61% against temperature thermometer.
The result of control action are adjusting the temperature of heaters and rotation
speed of the motor. Total drying time with 15.2% moisture content was 4 minutes.
Drying time is affected by the moisture content of rice.

Keyword : Drying, fuzzy, motor, rice, temperature humidity, temperature sensor.
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Padi adalah salah satu tanaman budidaya terpenting dalam peradaban
manusia. Salah satu proses dalam pengolahan pasca panen yang paling penting
adalah pengeringan. Cuaca yang tidak menentu sangat merugikan para petani
karena selama ini petani hanya mengandalkan panas matahari. Dengan
menerapkan sistem kendali fuzzy dalam proses pengeringan, diharapkan
pengeringan lebih cepat dan efisien.

Sistem fuzzy yang digunakan adalah metode Sugeno dengan masukan error
suhu dan error kelembapan. Error suhu dan kelembapan adalah tolak ukur nilai
suhu dan kelembapan yang terbaca, yaitu kurang dari, lebih dari, atau berada pada
suhu setpoint yang ditentukan. Set point nilai suhu dan kelembapan adalah 60°C
dan 12%. Setelah diketahui posisi suhu dan kelembapan terhadap setpoint, maka
selanjutnya dilihat perubahannya.

Dua masukan tersebut nantinya akan diolah secara fuzzy menggunakan
mikrokontroler untuk menghasilkan nilai defuzzifikasi. Kemudian nilai
defuzzifikasi tersebut dimanfaatkan untuk mengatur Pemanas berupa gulungan
kawat nikelin. Masukan berupa nilai kelembapan juga mempengaruhi pergerakan
motor yaitu basah sedang kering untuk diubah menjadi lambat sedang cepat.

Pengeringan membutuhkan waktu £3 menit untuk menghasilkan kadar air
gabah 10-12% dari kadar air awal lebih besar sama dengan 14% dan

membutuhkan waktu 1 menit dari kadar air awal 13%.
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