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Kegunaan rak diantaranya adalah untuk menempatkan barang. Di dalam 

rak, barang dapat disusun dan ditata dengan praktis dan efisien, sehingga dapat 

dilihat dari berbagai arah. Yang dimaksud barang disini adalah: barang rumah 

tangga (berupa barang pakai, pecah belah, pot bunga), barang kantor, barang toko 

ataupun etalase. Bentuk rak umumnya menggunakan hanya dengan  objek-objek 

geometri bidang sederhana (segiempat, lingkaran, dan elips). Struktur komponen 

yang digunakan (bagian penyangga dan bagian tiang rak) masih bersifat tunggal 

dan datar. Arah penataan penyusun rak terdiri atas arah horizontal saja, sehingga 

bidang permukaan terlihat sama dan membosankan. Hal ini perlu implementasi 

mengembangkan model rak dengan penataan berbentuk  miring  dan melingkar. 

Tujuan penelitian ini adalah: (1) mendapatkan prosedur untuk mendesain 

beberapa model penyangga rak sehingga bentuknya variasi; (2) mendapatkan 

prosedur untuk mendesain bagian utama rak sehingga tampilan bentuknya simetris 

dan bertingkat; (3) mendapatkan prosedur untuk mendesain rak dalam keadaan 

setimbang. 

Dalam memodelisasi desain rak penataan barang menggunakan 

metode/tahapan sebagai berikut: pertama, mengkonstruksi bagian penyangga 

(kaki) rak berbentuk lengkung dan tidak tunggal. Kedua, mengkonstruksi bagian 

utama (tiang) rak, sehingga bentuknya tegak, miring, memutar, simetris, dan 

setimbang; serta pembentuknya melalui operasi penggabungan komponen-

komponennya. 

Hasil penelitian menunjukkan bahwa pertama, mendesain komponen 

bagian penyangga (kaki) rak dapat dilakukan sebagai berikut. Mengambil data 
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sebuah ruang konstruksi dari kerangka kubus, prisma segitiga, atau kerucut 

terpancung. Selanjutnya menetapkan beberapa titik pada kerangka tersebut untuk 

membangun beberapa potongan kurva. Terakhir menginterpolasi beberapa 

pasangan kurva untuk membangun permukaan guna membentuk kaki rak. Kedua, 

mendesain komponen utama (tiang) rak prosedurnya antara lain sebagai berikut. 

Mengambil data segmen garis tegak, miring atau berbentuk heliks. Kemudian 

dilakukan pencacahan segmen garis dan heliks menjadi beberapa sub segmen. 

Beberapa sub segmen dikelompokkan untuk membangun kurva berarah, berantai, 

dan bersusun sehingga diperoleh beragam bentuk tiang rak. Dari hasil konstruksi 

kaki dan tiang rak selanjutnya dilakukan penggabungan titik puncak penyangga 

rak dilekatkan dengan pangkal tiang secara tunggal ataupun sejajar sehingga 

membentuk rak penataan barang. 
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