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ABSTRAK

Semakin berkembangnya aplikasi mobil listrik yang menggunakan motor Brushless
Direct Current (BLDC) maka semakin tinggi pula kebutuhan control motor BLDC.
Pada penelitian ini dirancang dan dibuat prototype control motor BLDC yang
berbasis rangkaian digital guna memenuhi kebutuhan control yang murah, handal,
dan menggunakan komponen lokal. Hasil pengujian terhadap prototype kontrol
menyimpulkan bahwa kontrol yang dibuat telah bekerja dengan benar dan telah

diaplikasikan pada mobil listrik Sinosi Universitas Jember.

Kata kunci :

Brushless Direct Current (BLDC)
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ABSTRACT

The development of electric car applications that use the Brushless Direct Current
(BLDC) motors increase the needs of BLDC motor control. This study goals are
designing and developing prototype of BLDC motor control based on digital control
circuit to address the needs of cheap, reliable, local components-contained motor
control. From the test application results of the prototype control, it can be
concluded that the controls worked properly. The designed prototype of BLDC motor
control based on digital control circuit has been applied in Sinosi, the electric car of

Jember University.

Key words :

Brushless Direct Current (BLDC)
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RINGKASAN

RANCANG BANGUN SISTEM PENGENDALI MOTOR BRUSHLESS DC
UNTUK APLIKASI PADA MOBIL LISTRIK SINOSI UNIVERSITAS
JEMBER; Bayu Sovan P, 081910201040; 2013: 52 halaman; Jurusan Teknik
Elektro Fakultas Teknik Universitas Jember.

Motor Brushless Direct Current (BLDC) merupakan jenis motor yang
memiliki Kkinerja yang baik oleh karena itu motor ini banyak dipakai sebagai
penggerak mobil listrik. Motor BLDC tergolong dalam jenis motor sinkron uang
artinya hampir tidak ada slip pada putaran. Motor BLDC terdiri dari tiga buah

kumparan yang tersusun menggunakan sambungan DELTA (Segitiga).

Diperlukan system penyalaan yang tersusun dari rangkaian logika, rangkaian
driver, dan rangkaian inverter tiga fasa guna menyuplai tegangan pada masing-
masing kumparan secara bergantian. Rangkaian logika pada penelitian ini
menggunakan system digital yang berupa perpaduan gerbang logika invers, and, dan
or. Sistem control ini disusun berdasarkan data logika dari hall sensor yang kemudian

disederhanakan menggunakan metode karnaugh map.

Untuk pengaturan kecepatan motor, suatu system modulasi diterapkan tiap-
tiap pasang inverter dengan menggunakan rangkaian pembangkit sinyal segitiga,
rangkaian penguat sinyal, rangkaian pembanding (komparator). Berdasarkan hasil
penelitian sistem yang digunakan ternyata lebih mudah diterapkan karena ketersedian
komponen yang banyak dipasaran Indonesia dengan harga yang relatife terjangkau,

selain itu perbaikan jika terjadi kerusakan tanpa memerlukan kemapuan yang tinggi.



Hasil pengujian juga menunjukan bahwa control telah dapat diaplikasikan pada mobil
listrik Sinosi Universitas Jember.
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