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RINGKASAN 

 

Desain Sistem Inverter dan Switching Pada UPS (Uninteruptable Power Supply) 

Berbasis Mikrokontroller AT89C51, Fikry Kharizmy An nasry, 031903102061, 

2006,75 halaman 

 

 Tersedianya listrik PLN dalam mengerjakan suatu pekerjaan dengan  

menggunakan peralatan listrik, mengakibatkan ketergantungan terhadap listrik. Jika 

listrik PLN tiba-tiba padam mengakibatkan pekerjaan terbelengkalai. Penyelesaian yang 

disarankan untuk mengganti waktu yang terbuang dengan mempunyai catu daya sendiri. 

Catu daya tersebut dapat berfungsi menggantikan aliran listrik yang padam untuk untuk 

sementara waktu, atau bisa juga sebagai catu daya pengganti jala-jala PLN untuk 

memenuhi kebutuhan listrik sehari-hari. 

 Catu daya cadangan yang tersedia dapat menggantikan sumber dari jala-jala 

PLN cukup dengan keluaran berupa squarewave untuk kebutuhan listrik biasa jenis catu 

daya yang dimaksudkan adalah system inverter sebagai backup system yang menyuplai 

kebutuhan listrik sehari-hari. Dalam hal ini dimaksudkan adalah yang dapat mengubah 

tegangan dc (direct current atau arus searah) ke tegangan ac (alternating current atau arus 

bolak-balik). 

 Dalam pembuatan proyek akhir ini, terdapat beberapa rangkaian yang 

digunakan antara lain : Rangkaian pengisi batere, rangkaian inverter (pengubah tegangan 

arus searah menjadi arus bolak balik), rangkaian mikrokontroler, sedangkan LCD 

berguna sebagai tampilan. 
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