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1.
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hidayah-Nya dan junjungankuNabi Muhammad SAW yang telah menjadi penerangdi dunia
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Ibuky, BapakRy, adikku, DNA Ru, serta seluruh KRerabat dan handai taulan terima Rasih
atas segala Rasihsayang, dukungan, semangat, dan doa selama ini semoga Allah SWT
membalas dengan pahalanya.

Seluruh teman dan sahabat seperjuangan O 3 TeRnik Elektronika angkatan 2008, yang tak,
bisa disebutkan satu persatu, Ralian semua sebagai sumber inspirasiku serta tempat berbagi
suka dan duRa yang tidak akan terlupakan. ARu menjadikan Ralian semua bagian dari diriku
dan aku sangat menyayangi Ralian semua.

Teman-teman teRnik eleRtro semua angRatan.

Guru-guruku sejak TK sampai Perguruan Tinggi yang terhormat, terima Rasih telah
memberikan ilmu dan mendidik dengan penuh Resabaran.

Teman — teman Rost dijalan jawa 4 no. 17 , dan teman Rost dijalan jawa 2e no.11a yang
tidak, dapat saya sebutkan satu persatu, terima Rasih atas dukungan Ralian semua, bagi
Ralian yang belum [ulus ayo berjuang.

Almamater Fakultas Teknik Universitas Jember

Serta semua pihak yang belum tertulis dalam lembar persembahan ini, terima Rasif untuk,

segalanya.
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Motto

Hal-hal yang mudah akan menjadi sulit ketika Anda melakukakknya
dengan enggan (terenece) *

Kendalikan masalah Anda, atau masalah akan mengendalikan Anda
(benjamin franklin) *

Orang yang tidak memerhatikan hal-hal kecil akan melewatkan hal
besar (john ruskin) *

* Allen, D. 2009. Siap Menghadapi Apapun. Jakarta. PT. Bhuana Ilmu Populer.
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PINTU GARASI MOBIL OTOMATIS MENGGUNAKAN
INFRA RED BERBASIS
MIKROKONTROLER ATMEGA 8535

Chandra HiKmah Yulianto

Jurusan Teknik Elektronika, Fakultas Teknik, Universitas Jember

ABSTRAK

IImu pengetahuan dan teknologi telah memberikan kemudahan dalam
kehidupan manusia. Salah satu teknologi tersebut adalah otomatisasi pintu garasi.
Otomatisasi tersebut berfungsi untuk membuka dan menutup pintu garasi secara
otomatis. Adanya otomatisasi pengendali akan memudahkan dalam membuka dan
menutup tanpa bersusah payah mendorong dan banyak menghabiskan waktu dan
tenaga. Pada awalnya pintu gerbang garasi di buka dan ditutup dengan tombol. Cara
kerja rangkaian pintu gerbang otomatis ini adalah ketika mobil akan memasuki pintu
gerbang, pengguna menekan tombol apabila passwordnya tidak sama maka pintu
tidak akan membuka, sedangkan apabila passwordnya sama maka pintu membuka
dan pintu akan bergeser membuka dan kembali menutup setelah menyentuh limit
switch. Sedangkan pada saat mobil mau keluar maka pengguna menekan limit switch
maka pintu akan membuka, untuk menutup pintu kembali menekan tombol yang ada
di mobil kemudian pintu akan menutup. Dari data yang didapatkan bahwa jarak yang
dapat diterima oleh penerima Rf adalah 12 meter. Hasil pengujian alat yang dibuat
adalah bahwa fungsi pintu garasi dapat membuka dan menutup sesuai rancangan.

Kata kunci : Infra Red, Tombol, pintu gerbang
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AUTO CAR GARAGE DOOR USING
MICROCONTROLLER BASED INFRARED
ATMEGA 8535

Chandra Hikmah Yulianto

Electronics Engineering Department, Faculty of Engineering, University of Jember

ABSTRACT

Science and technology have given the ease of human life. One such
technology is the automation of garage doors. Automation serves to open and close
the garage door automatically. The existence of automation controllers will facilitate
open and close effortlessly pushed and spent a lot of time and effort. At first the gate
open and a closed garage with the keys. The workings of this automatic gate circuit is
when the car will enter the gate, the user presses the button if the password is not the
same then the door would not open, whereas if the same password, the door opened
and the door slides open and re-close after touching limit switch. While in the car
when going out then the user presses a limit switch then the door will open, to close
the door again pressing the button on the car and the door will close. From the data
obtained that the distance that can be accepted by the receiver Rf is 12 meters. The
results of the testing tool was that the function of the garage door to open and close
according to the design

Key words: Infrared, Button, gate
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RINGKASAN

PINTU GARASI MOBIL OTOMATIS MENGGUNAKAN INFRA RED
BERBASIS MIKROKONTROLER ATMEGA 8535; Chandra Hikmah Yulianto;
081903102023; 2012: 50 halaman; Program Studi Diploma III Teknik Elektronika,
Jurusan Teknik Elektro, Fakultas Teknik, Universitas Jember.

Infra merah yang digunakan sebagai transmisi data dalam alat ini hanya
memanfaatkan pancaran cahaya infra merah. Jika LED infra merah memancarkan
cahaya berarti datanya dianggap 1, sedangkan jika LED infra merah tidak

memancarkan cahaya berarti datanya 0.

Phototransistor merupakan sensor elektronik yang bekerja berdasarkan
terhubung dan terputusnya cahaya dari Led ke Transistor penerima yang sensitif
terhadap cahaya, dengan prinsip kerja: apabila tegangan mengalir ke dioda maka Led
akan menyala (memancarkan cahaya), apabila cahaya mengenai phototransistor,maka
transistor akan bekerja, secara otomatis kolektor akan terhubung ke ground dan Vout

akan bernilai rendah/nol.

Secara umum alat ini menggunakan mikrokontroller ATMEGA 8535 dan
infra red. Pemancar akan mengirimkan sinyal kepada penerima kemudian akan
diproses oleh mikrokontroler ATMEGA 8535. Password tersebut dan jam akan
ditampilkan pada LCD 16x2.

Hasil pengujian menunjukkan alat bekerja cukup baik dengan tingkat

keberhasilan 92%. Jarak yang dapat dijangkau alat ini adalah kurang lebih 12 meter.



SUMMARY

AUTO CAR GARAGE DOOR USING MICROCONTROLLER BASED
INFRARED ATMEGA 8535 ; Chandra Hikmah Yulianto; 081903102023; 2012:
58 page; Study Program Diploma III of Electronics Engineering, Department of

Electrical Engineering, Faculty of Engineering, University of Jember.

Infrared is used as the transmission of data in the tool is just using infrared
light beam. If the LED infrared light emitting means data is considered to be 1,
whereas if the LED does not emit infrared light means data is 0

Phototransistor an electronic sensor that works by connecting and
disconnection from Led light to the receiver transistors are sensitive to light, the
working principle: if the voltage flowing to the diode (LED), the Led will light (emit
light), when the light on the phototransistor, the transistor will work, automatically
colektor be connected to ground and Vout will be worth the low /zero.

In general, these tools using ATMEGA 8535 microcontroller and infra red.
The transmitter will send a signal to the receiver will then be processed by a
microcontroller ATMEGA 8535. The password and the clock will be shown on a
16x2 LCD.

The test results demonstrate the tool works quite well with the 92% success

rate. The distance can reach this tool is approximately 12 meters.
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