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ABSTRAK 

Aktuator katup elektronik merupakan suatu perangkat yang digunakan untuk 

mengendalikan suatu sistem dengan tujuan tertentu. Teknologi konvensional yang 

menggunakan cam shaft untuk menggerakkan batang katup isap dan buang. Dengan 

menggunakan aktuator katup elektronik yang merupakan sebuah solenoid pada setiap 

katup masuk maupun buang, maka dibuatlah sutu simulasi sistem tentang suatu 

konversi sistem konvensional menjadi sistem yang terkendali secara elektronik 

dengan pengendali berupa mikrokontroler. Beberapa parameter yang digunakan 

seperti putaran motor dengan sistem penskalaan  dan karakteristik yang diambil dari 

sistem aslinya, digunakan sebagai patokan untuk pembuatan sistem yang terintegrasi. 

 

 

Kata kunci : Solenoid, Electronic Valve Actuator, mikrokontroler 
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ABSTRACT 

Electronic Valve Actuator is a system that used to controlling for a specific 

purposes. Conventional technology using cam shaft to lift intake valve and  

exhaust one. By using an electronic valve actuator that based on solenoid  for 

each valve, we makes a system to converting  from a conventional system to the 

microcontroller based one. Some parameters that used such as motors RPM 

(Revolution per Minute) with scaling and the characteristic was taken from its 

original engine system, are used to build the integrated system.   
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RINGKASAN 

 

SIMULASI PENGATURAN TIMING KATUP ISAP DAN BUANG 

DENGAN MENGGUNAAN MEKANISME AKTUATOR KATUP 

ELEKTRONIK PADA MOTOR BAKAR  4 LANGKAH; Raga Raditya 

Pramono; 071910201037; 2012; 49 halaman; Jurusan Elektro Fakultas Teknik 

Universitas Jember. 

 

 Teknologi konvensional untuk menggerakkan katup baik katup isap atau 

buang motor bakar 4 langkah menggunakan noken as atau cam shaft, dan dibantu 

kompunen lainnya seperti rocker arm dan timing gear. Sistem konvensional 

seperti ini membutuhkan banyak ruang pada kepala silinder dan banyak 

komponen bergerak. 

 Perkembangan teknologi pengangkatan katup secara variabel memiliki 

teknologi yang berbeda pada setiap pabrikan kendaraan bermotor, tapi memiliki 

suatu tujuan, dimana diharapkan akan memberikan efektifitas kinerja yang lebih 

baik. 

 Pada penelitian ini, berdasarkan pemikiran, apakah dimungkinkan untuk 

mengganti sistem konvensional yang ada dengan menggunakan solenoid yang 

notabene menggunakan arus listrik dalam proses kerjanya, maka dibangunlah 

suatu sistem simulasi untuk menggantikan peran komponen konvensional. 

 Sebagai parameter untuk membuat sistem tersebut, penulis menggunakan 

karakteristik daripada motor bakar itu sendiri, baik dari segi lama pengangkatan 

katup, kapan saat katup bekerja, dan menambahkan karakter pembukaan katup 

secara variabel, meskipun pada pengujian digunakan skala untuk nilai putaran 

motor, yaitu dari 100 RPM sampai 500 RPM dengan interval 50 RPM. 

 Pada hasil pengujian respon akhir daripada sitem, penulis dapat 

mengambil data dimana, untuk katup isap memiliki kinerja baik, 100%, 

sedangkan untuk katup buang memiliki kinerja dengan tingkat kualitas kerja yang 

paling rendah sebesar 66,6 %, dimana hal ini dikarenakan tingkat kepresisian 

mkanik yang harus didesain dengan lebih baik, dan sifat dari electromagnet. 

Kata kunci : Solenoid, Electronic Valve Actuator, mikrokontroler 
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