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RINGKASAN

Perancangan Dan Perakitan Alat Peraga (CVT) Continuously Variable
Transmission (Bagian Statis). Hendrik Suryanto, 061903101079; 2010: 111
halaman; Jurusan Teknik Mesin Fakultas Teknik Uisivas Jember.

Perancangan dan perakitan alat per@gatinuously Variable Transmission
(CVT) bertujuan sebagai sarana praktikum mahasjgmwasan teknik mesin Fakultas
Teknik. Alat peragaContinuously Variable Transmissio(CVT) ini di desain
sederhana dan ergonomis. Sehingga memudahkan patfsasiswa dalam
mempelajari sistem transmisi otomatik.

Dengan alat ini diharapkan mahasiswa mampu menapelaptang cara kerja
dan mengetahui bagian-baian utama dari sistemntianstomatik khususnya yang
menggunakan tip€ontinuously Variable Transmissiq@VT). Juga mempermudah

tenaga pengajar dalam menyampaikan materi mengisiein transmisi otomatik.
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