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RINGKASAN
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him.

Pengontrolan perlintasan kereta api yang ada padtisi masih menggunakan
sistem manual, yang memerlukan manusia sebagaatopelSistem ini dirasa kurang
efektif. Maka pada Proyek Akhir ini kami dicoba uktmerancang suatu alat yaitu
Pengontrolan Miniatur Perlintasan Kereta Api Menmakan PLC. Yang nantinya sistem
ini dapat diaplikasikan pada keadaan yang sebeaatay diharapkan dapat meningkatkan
keamanan pengguna jalan ketika melewati pinturgedan kereta api serta memiliki nilai
ekonomis.

Pengerjaan proyek akhir ini dilaksanakan di Ruangrkéhop Teknik Elektro
Universitas Jember mulai pada bulan Agustus 200&paabulan Februari 2006. Dalam
pembuatan alat ini rangkaian yang digunakan an&maPLC sebagai pusat kontrol dari
seluruh rangkaian, rangkaiaemote controlsebagaiwireless rangkaian infra merah
sebagai sensor, dan rangkaian driver motor selpagaibalik arah putaran motor.

Hasil yang diperoleh dari proyek akhir ini adaladhwa hasil pengujian alat telah
sesuai dengan tabel logika masukan dan keluaranyBh@ dirancang.

Kesimpulan yang didapat dari hasil pembahasan ladala yang dibuat dalam
Proyek Akhir ini telah dapat berjalan sesuai dengarg diinginkan.

DIII Teknik Elektro, Program-Program Studi Teknikpiversitas Jember
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