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RANCANG BANGUN MINIATUR PENYIRAM BIBIT 

TANAMAN SECARA OTOMATIS BERTENAGA SURYA 

 

Oleh : 

 RAHMAT AMINUDDIN 

 

ABSTRAK 

 
 Pertumbuhan dan perkembangan tanaman bisa terhambat atau terganggu 
karena kebutuhan air pada tanaman tidak tercukupi atau keberadaan air tanah yang 
berlebihan, Suatu upaya yang dilakukan dalam manjaga kondisi tanah sebagai 
media tumbuh tanaman khususnya pada masa pembibitan agar tidak sampai 
mengalami kekeringan dan kelebihan air adalah dengan pembuatan alat penyiram 
tanaman dengan kontrol automatik (pompa irigasi otomatik), dimana alat ini 
khusus untuk irigasi /penyiraman tanaman pada masa pembibitan. Alat Penyiram 
Bibit Tanaman Secara Otomatis dengan Tenaga Surya merupakan rangkaian 
elektronik yang terdiri dari 8 bagian utama selain pompa irigasi sebagai alat yang 
di kontrol. Bagian tersebut antara lain : rangkaian kontrol yang berupa 
mikrokontroller, rangkaian sensor, rangkaian pengkonversi dari analog ke digital, 
modul surya dari transistor 2N3055 sebagai sumber tegangan, baterai ,  inverter 
sebagai pengubah tegangan DC ke AC, rangkaian saklar elektronik dan driver 
motor stepper. Alat ini dioperasikan dengan sumber listrik yang berasal dari sinar 
matahari yang telah dirubah ke tegangan bola-balik melalui Inverter. Jadi alat ini 
dapat diterapkan pada tempat yang tiadak terdapat aliran listrik. Pusat kontrol dari 
alat ini terletak pada Mikrokontroller AT89C52, dimana mikrokontroller ini 
bertugas untuk memantau cukup atau kurangnya persediaan air melalui sensor 
yang terbuat dari dua buah probe karbon, yang ditempatkan pada salah satu 
pollibag. Disamping itu mikrokontroller juga berfungsi untuk mengontrol arah 
dari modul surya melalui motor stepper agar modul surya dapat memperoleh sinar 
matahari secara optimal.  
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MOTTO 

    

    

“ Sesungguhnya sesudah kesulitan itu pasti ada kemudahan, 

Dan sesudah kesulitan itu pasti ada kemudahan “. 

( Qs Al- Insyirah :5-6 ) 

    

    

Pandanglah dunia ini sebagai kuda  

yang akan mengantarmu dekat di sisi Tuhannmu 

Dan bukan yang akan menyesatkanmu 

          “Masku” 

         

 

Kebahagiaan dan kesuksesan bukanlah suatu hal yang mudah  

Untuk diraih, 

Perlu pengorbanan,, kasabaran serta iman  

Untuk mandapatkannya. 

            Poet’s 

 

 

 “ Jadikanlah Sabar dan Sholat sebagai penolongmu, sesungguhnya itu  

amal berat kecuali bagi orang-orang yang khusyuk “ 

 

( QS. Al-Baqarah : 45 ) 
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