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Perancangan Sistem Keamanan Kendaraan Bermotor Dengan Fasilitas Missedcall 
Berbasis MikrokontrollerAtmega16 (Scheming Of Motorcycle Security System With 

Missed Call Facility Base On Microcontroller Atmega 16)

Nahrowi

Jurusan Teknik Elektronika, Fakultas Teknik, Universitas Jember

ABSTRAK

Meningkatnya tindak kejahatan pencurian sepeda motor  dan perampasan di 
Negara indonesia sering terjadi. Walaupun berbagai cara dilakukan untuk mencegah 
tindak pencurian dan perampasan sepeda motor, antara lain dengan mengganti model 
kunci kontak atau memasang alarm tetap saja tidak membuat pencuri putus 
asa.Pembuatan alat ini dimaksudkan untuk mengurangi tindak pencurian dan 
perampasan sepeda motor. dengan alat ini nantinya akan memudahkan para pemilik 
sepeda motor karna sistem kerja alat ini dengan memanfaatkan fasilitas misscall pada 
Handphone. Prinsip kerja alat ini apabila ketika kontak  kendaraan diONkan dengan 
paksa tanpa terlebih dahulu memasukan password maka alarm pada kendaran akan 
berbunyi dan secara otomatis Handphone pada alat akan memanggil nomor tujuan  
pemilik kendaraa dan waktu bersamaan pengapian pada CDI yang diteruskan ke 
KOIL akan terputus maka motor tidak bisa dihidupkan sebelum memasukan 
password dengan benar.Pada alat ini juga disertai tombol keypad, LCD, driver relay 
CDI, dan driver control handphone. Alat ini dapat bekerja efektif karena dapat 
mengurangi tindak pencurian yang disertai tindak kekerasan, alat ini juga dapat
digunakan sebagai alternative pengaman pada kendaraan bermotor.

Kata Kunci : Handphone,Mikrokontroller,Tombol keypad,LCD dan CDI
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Perancangan Sistem Keamanan Kendaraan Bermotor Dengan Fasilitas Missedcall 
Berbasis MikrokontrollerAtmega16 (Scheming Of Motorcycle Security Sistem With 

Missed Call Facility Base On Microcontroller Atmega 16)

Nahrowi

Electronics Engineering Departement, Engineering Faculty, Jember University

ABSTRACT

The increasing of motorcycle theft  in Indonesia is really common.  Although, 
they are many action that have been done to prevent it, such as  change the model of 
key or  installing an alarm. But in fact the theft actions are still exist. Because of that, 
this appliance created for decreasing  theft actions. With this appliance the owner of 
motorbike can be easy to keep their motorcycle save by exploiting miss call facility on 
their handphone.  This appliance will be work when the motorcycle is flamed forced 
by the thief without giving a right password otomatically the alarm on motorcycle 
will ring. During at the same time, handphone on this appliance will calling phone 
number of owner.and then ignition on CDI will continue to KOIL and break it. So the 
motorcycle won’t be flamed before giving a right password. On this appliance also 
equipped by keypad, LCD, driver relay CDI, and driver control handphone. this 
appliance can work effectively because can decreasing the number of theft actionsand 
also can be use as alternative safety for motorcycle.

Keywords : handphone, micro controller, keypad, LCD, and CDI.
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RINGKASAN

PERANCANGAN SISTEM KEAMANAN KENDARAAN BERMOTOR 

DENGAN FASILITAS MISSEDCALL BERBASIS MIKROKONTROLLER

ATMEGA16; Nahrowi; 081903102003; 2012 :62 halaman; Program Studi Diploma 

Tiga (DIII), Jurusan Teknik Elektronika, Fakultas Teknik Universitas Jember.

Perkembangan teknologi elektronika semakin maju saat ini, maka semakin 

banyak penerapan rangkaian elektronika dalam kehidupan sehari-hari untuk 

mempermudah kegiatan manusia pada proyek akhir ini adalah aplikasi nyata 

penerapan yaitu pada bidang pengaman kendaraan bermotor. Dimana pada 

percobaan-percobaan sebelumnya hanya memakai alarm, ataupun pengaman ganda. 

Berdasarkan latar belakang masalah tersebut, maka dibuatlah sebuah sistem 

pengaman sepeda motor yang berbeda yaitu menggunakan fasilitas handphone, cara 

kerja alat ini yaitu pada saat motor dihidupkan secara paksa maka handphone yang 

terdapat pada alat atau sistem otomatis akan memberitahu kepada pemilik motor 

dengan cara menelfon/memiscol.

Secara umum alat ini juga dilengkapi tombol keypad dan LCD  yang 

terpasang pada sistem yang terdapat di sepeda motor, Tombol keypad digunakan 

untuk memasukan password yang berfungsi membuka kunci pada sebuah sitem yang 

dihubungkan ke motor melalui mikrokontroller agar dapat dihidupkan, apabila dalam 

memasukan password salah dua kali maka buzzer akan berbunyi, sedangkan LCD  

berguna untuk menampilkan data yang telah diterima oleh system mikro tersebut.

Dengan alat ini nantinya dalam penerapan dapat memberi pengamanan yang lebih 

efektif dan mengurangi tingkat kejahatan pencurian sepeda motor(curanmor).

Berdasarkan hasil pengujian menunjukan bahwa pengaman sepedarmotor 

dengan fasilitas memanggil bekerja secara baik. Pada saat pengujian kerja handphone 

dengan cara memanggil terdapat eror persen yang sangat kecil di karenakan faktor 

operator.
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SUMMARY

SCHEMING OF MOTORCYCLE SECURITY SYSTEM WITH MISSED 
CALL FACILITY BASE ON MICRO CONTROLLER ATMEGA 16; Nahrowi; 
08193102003; 2012: 81 pages ; Three Diploma Courses (DIII); Electronic 
Engineering Department; Engineering Faculty; Jember University.

Development of electronic technology is advancing this time. Followd by the 

increasing application of electronic circuits in everyday life to facilitate human 

activity. This end project is the real implementation of applications in the field of 

motorbike safety. In previous experiments only using an alarm or double safety. Base 

on that background, it made a different safety system for motorcycle namely by using 

a mobile phone. The working of this tool is when the motorcycle turned on by force 

otomatically mobile phone that found on the device or the system will automatically 

notify the owner with a phone call or missed call.

This tool also equipped with keypad and LCD that attached in this system on 

a motorcycle. Keypad button is use for enter the password that have function to open 

the key on a system that already connected to motorcycle by micro controller. If you 

twice entering a wrong password, the buzzer will ring. While the function of LCD for 

displays data that has been accepted  by the micro system. With this tool, later in the 

application this tool can give a more effective safety and reduce the rate of 

motorcycle theft crime.

Based on test results showed that motorcycle safety with caller’s facilities 

work properly. At the time of testing, work phone by calling there is a very small 

percent error due to operator’s factor.
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