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RINGKASAN

Pada penelitian ini berfokus tentang deteksi jarak pada robot beroda yang
digunakan untuk mencabut gulma. Deteksi jarak tersebut ditujukan antara jarak
robot dengan target atau tempat gulma. Penggunaan sensor ultrasenic digunakan
untuk deteksi jarak keberadaan robot. Sehingga jarak robot menjadi sesuai untuk
melakukan aktifitas pencabutan gulma. Aktifitas pendeteksian jarak terhadap
target dapat dilakukan pemantauan secara real time. Selain real time, data yang
dikirimkan dapat dilakukan pemantauan secara online. Aplikasi yang digunakan
untuk memantau aktifitas tersebut menggunakan aplikasi Android. Aplikasi
tersebut secara khusus dibuat oleh TIM. Beberapa manfaat yang didapatkan
diantaranya mengetahui jarak robot terhadap target secara real-time online

menggunakan aplikasi android.
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BAB 5. KESIMPULAN

5.1 Kesimpulan

Proses pengiriman data dari sensor wltrasonic hingga dapat dilakukan
pendataan atau monitoring melalui handphone android yang berbasis operating
system Android, dibuat khusus untuk penelitian ini yaitu (JARAK ROBOT
ONLINE.apk). Data sensor tersebut dikirimkan secara real time dan dapat
dilakukan monitering dimana saja, dan kapan saja. Status dekat apabila gerak
robot telah dekat dengan objek, dan status jauh apabila gerak robot masih terlalu
jauh dengan objek. Kemudahan melakukan pemuntauan secara real time — online

sesuul dengan data sensor yang dideteksi pada lokasi robot melalui handphone.
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