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BAB 5. PENUTUP

9.1 Kesimpulan

Dari hasil proyek akhir yang berjudul “Prototype Kontrol Lampu

Penerangan Dengan Koneksi Wifi dan Radio Frekuensi Berbasis Android” dapat

disimpulkan:

1.

Daya dengan tegangan yang sama (5 V — 6 V) dengan arus yang semakin
besar (1 A — 3 A) maka jangkauan komunikasi antar RF akan semakin baik,
selain itu jenis antena juga mempengaruhi jangkauan komunikasi antar RF.
Jangkauan antena monople 34 cm lebih baik dari pada antena monople 20 cm
tetapi antena monople ini masih lebih baik dari pada antena spiral.

Jangkauan antena monopole dengan inti magnet lebih baik dari pada antena
monopole 34 cm, tetapi antena dipole dengan inti magnet lebih baik dari pada
antena monopole dengan inti magnet.

Untuk penggunaan antena untuk RF yang paling efektif pada alat yang sudah
dibuat yaitu menggunakan antena dipole dengan inti magnet dengan posisi
180° dimana mampu berkomunikasi dengan jarak maksimal 240 cm.

Hasil pembuatan aplikasi android dengan menggunakan app invertor yang
mana pada tampilan terdapat pilihan tombol untuk mengontrol kondisi lampu
mampu berkomunikasi antara android dengan wifi dengan adanya halangan

yaitu sejauh = 12 m, sedangkan tanpa halangan 50 m.

9.2 Saran

Dari hasil proyek ini pasti memiliki banyak kekurangan yang perlu

diperbaiki agar proyek selanjutnya lebih baik. Saran dari penulis untuk penelitian

selanjutnya yaitu saran yang pertama ialah dengan mengubah sitem komunikasi

yang pada alat ini hanya satu arah di rubah menjadi dua arah dengan pengaturan

rentang frekuensi yang berbeda sehingga dapat mengetahui respon dari masing-

masing RF. Kemudian saran yang kedua ialah dengan memperluas jaringan yang

digunakan yaitu mengubah akses intranet menjadi internet.
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LAMPIRAN

A. Program Master Pada Arduino

#include <SoftwareSerial.h>

#define DEBUG true

SoftwareSerial wifi (3, 2); //(RX, TX)

#include <VirtualWire.h>

char *pesan;

void setup ()

{

// Tx ditaruh di pin D12
vw_set ptt inverted(true);
vw_set tx pin(12);

vw_setup (4000) ;// kecepatan transfer data

(default 4000)

Serial.begin(9600) ;

wifi.begin(9600);

pinMode (4, OUTPUT); digitalWrite (4, HIGH);
pinMode (5, OUTPUT); digitalWrite (5, HIGH);
pinMode (6, OUTPUT); digitalWrite (6, HIGH);
pinMode (7, OUTPUT); digitalWrite (7, HIGH);
pinMode (8, OUTPUT); digitalWrite (8, HIGH);
pinMode (9, OUTPUT); digitalWrite (9, HIGH);
pinMode (10, OUTPUT); digitalWrite (10, LOW) ;
pinMode (11, OUTPUT); digitalWrite (11, LOW);
pinMode (13, OUTPUT); digitalWrite (13, LOW);
// Reset modul

sendCommand ("AT+RST\r\n", 2000, DEBUG) ;

// Konfigurasikan sebagai Akses poin
sendCommand ("AT+CWMODE=3\r\n", 1000, DEBUG) ;

// Sesuaikan dengan SSID dan Password

bps
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sendCommand ("AT+CWJAP=\"Acer
Z200\",\"123456780\"\r\n", 10000, DEBUG) ;

// Mendapatkan IP adress

sendCommand ("AT+CIFSR\r\n", 1000, DEBUG) ;

// Konfigurasikan untuk multiple connection

sendCommand ("AT+CIPMUX=1\r\n", 1000, DEBUG) ;

// Aktifkan server pada port 80

sendCommand ("AT+CIPSERVER=1, 80\r\n", 1000, DEBUG) ;

Serial.println("Server sudah siap!");

void loop ()
{
// Cek jika ESP mengirimkan pesan
if (wifi.available())
{
if (wifi.find("+IPD,"))
{
delay (1000); // tunggu sampai wifi sudah selesai

baca
int connectionId = wifi.read() - 48; // default
48
wifi.find("pin=");
int pinNumber = (wifi.read() - 48) * 10;
pinNumber += (wifi.read() - 48); //
int secondNumber = (wifi.read() - 48); //

if (secondNumber >= 0 && secondNumber <= 9)
{
pinNumber *= 10;

pinNumber += secondNumber;
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Serial.println ("wifi.read pin number");

Serial.println (pinNumber) ;

String closeCommand = "AT+CIPCLOSE=";
closeCommand += connectionId;
closeCommand += "\r\n";
sendCommand (closeCommand, 1000, DEBUG) ;
pinMode (pinNumber, OUTPUT) ;
digitalWrite (pinNumber, !digitalRead (pinNumber)) ;
//
if (pinNumber == 54)//lmpul padang
{

pesan = "8" ;

vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));

vw_wait tx(); // Wait until the whole message

is gone

Serial.println("led2 mati");

delay (200) ;

pesan = "8" ;

vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));

vw_wait tx(); // Wait until the whole message

is gone

delay (200);
pesan = "8" ;
vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));

vw wait tx(); // Wait until the whole message

is gone

hidup

// pesan dikirim 3 kali karena lampu g cepat
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if (pinNumber == 11)//lmpul padang
{
pesan = "1"
vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));
vw_wait tx(); // Wait until the whole message
is gone
Serial.println("ledl terang benderang");
delay (200) ;
pesan = "1" ;
vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));
vw_wait tx(); // Wait until the whole message
is gone
delay (200) ;
pesan = "1" ;
vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));
vw_wait tx(); // Wait until the whole message
is gone
// pesan dikirim 3 kali karena lampu g cepat

hidup

}
if (pinNumber == 13)//lmpul mati
{
pesan = "2"
vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));
vw wait tx(); // Wait until the whole message

is gone
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Serial.println("ledl mati");
delay (200);
pesan = "2"
vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));
vw _wait tx(); // Wait until the whole message
is gone
delay (200);
pesan = "2" ;
vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));
vw_wait tx(); // Wait until the whole message
is gone
}
if (pinNumber == 10)//lmpul remang2
{
pesan = "3" ;
vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));
vw_walt tx();
Serial.println("ledl tidur mumet");
delay (200) ;
pesan = "3" ;
vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));
vw_wailt tx();
delay (200) ;
pesan = "3" ;
vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));
vw_walt tx();
}
if (pinNumber == 74)//lmpul calm
{
pesan = "4" ;

vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));
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vw_walt tx();
Serial.println("ledl tidur nyaman");
}
// 1if (pinNumber == ?)
/71
//pesan = "5" ;
//vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));
//vw_wait tx();

//Serial.println("ledl relax");

if (pinNumber == 64)////lmpul -+ 60%

{
pesan = "6" ;
vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));
vw_wailt tx();

Serial.println("ledl mulai barak");

if (pinNumber == 14) //lmpu2 mati
{
Serial.println("led2 mati");
pesan = "8" ;
vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));
vw_walt tx();
delay (1000) ;
pesan = "8" ;
vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));
vw_walt tx();
delay (1000) ;
pesan = "8" ;

vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));
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}

if

{

}

if

{

}

i f

{

vw_walt tx();

(pinNumber == 44) // lmpu2 hidup

pesan = "7"

vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));
vw_walit tx();

Serial.println("led2 hidup");

delay (1000) ;

pesan = "7"

vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));
vw_wailt tx();

delay (1000) ;

pesan = "7"

vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));

vw_walt tx();

(pinNumber == 34)//lmpul off

pesan = "0" ;
vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));
vw_wailt tx();

Serial.println("led3 mati");

(pinNumber == 24)//lmpu3 on

pesan = "9"
vw_send((uint8 t *)pesan, strlen(pesan));
vw_walt tx();

Serial.println("led3 hidup");
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}

String sendCommand(String command,

boolean debug)
{
String response = "";
wifi.print (command) ;
long int time = millis{();
while ( (time + timeout)
{

while

{

(wifi.available ())
char ¢ = wifi.read();

response += c;

}
if (debugqg)
{

Serial.print (response) ;

}
return response; delay

sendCommand ("AT+RST\r\n", 2000,

delay (2000);

const int timeout,

> millis())

(3000) ;// default delay 3000
DEBUG) ;
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B. Program Client Pada Arduino

//Receiver

// Rx on pin D12

#include <VirtualWire.h>

#define ledl 13

#define led2 11

#define led3 10

#define led4 AO

#define led5 Al

#define led6 A2

#define led7 A3

#define led8 A4

#define led9 A5

#define ledl0 3 //led 10=3; ledll=5; ledl2=6; ledl3=9;

led14=10; ledl5=11

#define ledll 5

#define ledl2 6

#define ledl3 9

#define ledl4 10

#define ledl5 11

void setup ()

{
Serial.begin (9600) ;
vw_set ptt inverted(true); // Required for DR3100
vw_set rx pin(12); // pin Rx
vw_setup (4000); // Bits per sec default 4000
pinMode (ledl, OUTPUT) ;
pinMode (led2, OUTPUT) ;
pinMode (1led3, OUTPUT) ;
pinMode (led4, OUTPUT) ;
pinMode (led5, OUTPUT) ;
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pinMode (led6, OUTPUT) ;
pinMode (1led7, OUTPUT) ;
pinMode (1ed8, OUTPUT) ;
pinMode (1ed9, OUTPUT) ;
pinMode (1ed10, OUTPUT) ;
pinMode (1ledl11l, OUTPUT) ;
pinMode (1ledl12, OUTPUT) ;
pinMode (1led13, OUTPUT) ;
pinMode (1led14, OUTPUT) ;
pinMode (1ledl15, OUTPUT) ;
vw_rx start(); // Start the receiver PLL
running
}
void loop ()
{
uint8 t buf[VW_MAX MESSAGE LEN];
uint8 t buflen = VW MAX MESSAGE LEN;
if (vw_get message (buf, &buflen)) // Non-blocking
{
if (buf[0] == 'l1') // terang benderang
{
analogWrite (1led10, 255); //3
analogWrite (ledl5, 255); //11
analogWrite (led4, 255); //a0
}
if (buff0] == '2') //mati
{
analogWrite (1ed10, 0); //3
analogWrite (ledl15, 0); //11
analogWrite (led4, 0); //ao0
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if (buf[0] == '3') // tidur mumet
{
analogWrite (ledl10, 1); //3
analogWrite (ledl5, 1); //11
analogWrite (led4, 0); //a0
}
if (buf[0] == '4') // tidur nyaman
{
analogWrite (1led10, 255); //3
analogWrite (ledl5, 1); //11
analogWrite (led4, 0); //aO0

if (buf[0] == '5') // relax

{
analogWrite (led10, 255); //a0
analogWrite (ledl5, 2); //a0
analogWrite (led4, 0); //aO0

}

if (buf[0] == '6') // mulai naik

{
analogWrite (1led10, 255); //3
analogWrite (ledl5, 3); //11
analogWrite (led4, 0); //a0
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C. Program Pada App Invertor

19216843165 &

when i
do ;Ett.. (Textbio ~ N Text * |
| set (CEERD D 0 (| () jon | " ECEIEEATS
i global set i

set [
F't N TextColor = il

© Screenl =

when Click
' call GoTalrl
url | (4] join . .
® L[ global set_ip - |
=13 B
S lightbulb-png-black png &

set . to
 set . to

- .:
sat to 0@
et . to |
' call GaTaolrl
url | [=) jain ) .
~ 1 ginbal set_p <
& fpin=5 ¢

8 lighthulb-png-black png &

when I
do set o @
- set . CI T tbulbwihite png B
IR cahaya caim - M Image + RERB lamp_5523 ico B
- call GoTald

url (1) join . !
' o2t FLEIEEARD
=11
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when Click
o set : to
224 on2 + W mage ~ REMMRN lightbulb-png-black png
' call GoTalrl
url | (&) join | " .

221 global set i +
' call GaoTalrl

Lirl (x] join N http B
91 global seE 5+

when LClick

o set SRS o N
et N [mage * R E Iightbulbwhit.png "
= GoToUrl

url [ (2] join |

when Click
do set N =Coor - e
Y ona - W mage + RCRBR lightbuib-pg-black png B
. call _I:3|:|T|:|I._.Ir|.
url (&) join " .
SNEH glnbal st ip |

when Click
do et RS o ¢
| cal GaTalrl
url | (@) join [ " !
& global set_ip « |
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Hasil Alat Keseluruhan

Keterangan

8.
9.

10.
11.
12.
13.

Lampu 1
Lampu 2
Lampu 3
Driver LED 1
Driver LED 2
Driver LED 3

: Digunakan sebagai beban output driver LED 1
: Digunakan sebagai beban output driver LED 2
: Digunakan sebagai beban output driver LED 1
: Digunakan untuk mengontrol kondisi nyala lampu 1
: Digunakan untuk mengontrol kondisi nyala lampu 2

: Digunakan untuk mengontrol kondisi nyala lampu 3
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E. Antena Monople Tanpa Inti Magnet

F. Antena Monopole Dengan Inti Magnet

G. Antena Dipole

H. Antena Spiral
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I.  Dokumentasi Pengambilan Data 1 Dengan Simbol |T* I RX|

Menggunakan Antena Monopole Untuk Tx Sebesar 34 cm dan Rx Sebesar 34

cm.

J. Dokumentasi Pengambilan Data 2 Dengan Simbol [ Tx—> < Rx |

Menggunakan Antena Monopole Untuk Tx Sebesar 34 cm dan Rx Sebesar 20

cm.

K. Dokumentasi Pengambilan Data 2 Dengan Simbol | > <— R ynuk

TX Menggunakan Antena Monopole Sebesar 34 cm dan Rx Menggunakan
Antena Spiral.
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L. Dokumentasi Pengambilan Data 1 Dengan Simbol [T Rx|

Menggunakan Antena Monopole Untuk Tx Sebesar 23 cm dan Rx Sebesar 34

cm.
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M. Dokumentasi Pengambilan Data 1 Dengan Simbol [ x>« Rx]

Menggunakan Antena Monopole Untuk Tx Sebesar 23 cm dan Rx Sebesar 20

cm.

N. Dokumentasi Pengambilan Data 1 Dengan Simbol |™—: &

“—— Rx

Untuk Tx Menggunakan Antena Monopole Yang Berinti Magnet.

O. Dokumentasi Pengambilan Data 1 Dengan Simbol Untuk || = «

“«— Rx

Tx Menggunakan Antena Monopole Yang Berinti Magnet.
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P. Dokumentasi Pengambilan Data 1 Dengan Simbol |Z_ - =

Untuk Tx Menggunakan Antena Dipole Yang Berinti

Magnet.

Tx <+—— Rx

+4—Rx
“—— Rx
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Q. Dokumentasi Pengambilan Data 1 Dengan Simbol Untuk Tx Menggunakan
Antena Dipole Yang Berinti Magnet.
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