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Rancang Bangun Pengatur Suhu Rumah Kaca Berbasis Mikrokontroler 

Atmega 8535 Dengan Kontrol PID 

 

Wisudanto Catur Putra Ragil 

Jurusan Teknik Elektro, Fakultas Teknik, Universitas Jember 

ABSTRAK 

Perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi pada era ini menjadi 

faktor penting dan tidak dapat dipisahkan dalam usaha peningkatan teknologi 

serta kesejateraan setiap masyarakat. Hal semacam ini memerlukan sarana 

pendukung yang sederhana, praktis, dan berteknologi tinggi.  

Seperti halnya pada tingkat kebutuhan masyarakat terhadap alat-alat yang 

tidak berkerja secara otomatis efesien, hemat energi saat ini semakin meningkat. 

Tidak hanya pada industri besar, industri menengah, industri kecil, tetapi juga 

pada para petani yang menginginkan kemudahan dan hemat biaya dalam 

memenuhi kebutuhan  maupun menyelesaikan pekerjaan di rumah kaca. 

Pada perkembangan teknologi masyarakat membutuhkan pekerjaan yang 

mudah untuk meringankan pekerjaan maka saya membuat rancangan bangun 

pengatur suhu rumah kaca berkerja secara otomatis yang menggunakan sensor 

LM35, Kipas, dan Hairdryer dengan kontrol PID berbasis mikrokontroler 

ATMega 8535 untuk meningkatkan produksi tanaman pada rumah kaca dan 

meringankan pekerjaan para petani. 
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DESIGN AND GREENHOUSE TEMPERATURE REGULATOR ATMEGA 

MICROCONTROLLER 8535 CONTROL WITH PID 

 

Wisudanto Catur Putra Ragil 

Department of Electrical Engineering, Faculty of Engineering,  

University of Jember 

 

ABSTRACT 

 Developments in science and technology in this era became an important 

factor and can not be separated in improving technology and prosperity of every 

society. This sort of thing requires a supporting infrastructure that is simple, 

practical, and high-tech. 

  As well as on the level of public demand for tools that do not work 

automatically efficient, energy-saving is now increasing. Not only in big 

industries, medium industries, small industries, but also to the farmers who want 

the ease and cost-effective in meeting the needs and complete the job in a 

greenhouse.  

In the development of community technology requires an easy job to ease 

the job then I woke draft greenhouse temperature control that automatically work 

using LM35 sensor, fan, and Hairdryer with PID control based microcontroller 

ATMega 8535 to increase crop production in the greenhouse and ease the work of 

the farmers. 
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RINGKASAN 

 

Rancang Bangun Pengatur Suhu Rumah Kaca Berbasis Mikrokontroler 

Atmega 8535 Dengan Kontrol PID. Wisudanto Catur Putra Ragil; 

111903102006, 2014. 51 halaman; Jurusan Teknik Elektro Fakultas Teknik 

Universitas Jember. 

 

Perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi pada era ini menjadi 

faktor penting dan tidak dapat dipisahkan dalam usaha peningkatan teknologi 

serta kesejateraan setiap masyarakat. Hal semacam ini memerlukan sarana 

pendukung yang sederhana, praktis, dan berteknologi tinggi. Seperti halnya pada 

tingkat kebutuhan masyarakat terhadap alat-alat yang tidak berkerja secara 

otomatis efesien, hemat energi saat ini semakin meningkat. Tidak hanya pada 

industri besar, industri menengah, industri kecil, tetapi juga pada para petani yang 

menginginkan kemudahan dan hemat biaya dalam memenuhi kebutuhan  maupun 

menyelesaikan pekerjaan di rumah kaca.  

Rumah kaca (disebut juga rumah hijau dan rumah tanaman) adalah 

sebuah bangunan di mana tanaman dibudidayakan. Sebuah rumah kaca terbuat 

dari gelas atau plastik. Suhu rumah kaca menjadi panas karena radiasi 

elektromagnetik yang datang dari matahari memanaskan tumbuhan, tanah, dan 

barang lainnya di dalam bangunan. Oleh karena itu pada penelitian ini 

perancangan suhu rumah kaca ini diharapkan dapat mengatasi masalah untuk 

menstabilkan suhu ruangan dan sistem ini bekerja bedasarkan suhu yang 

terdeteksi dengan secara otomatis baik suhu rendah normal dan suhu tinggi. 

Pada penelitian alat ini akan dibahas mengenai rangkaian suhu rumah 

kaca berkerja secara otomatis yang menggunakan sensor LM35, Kipas, dan 

Hairdryer dengan kontrol PID berbasis mikrokontroler ATMega 8535. Dalam 

penelitian di pilih menggunakan mikrokontroler yang merupakan sebuah sistem 

mikroprosesor dimana sudah terdapat CPU (central processing unit), ROM (read 

only memory), RAM (Random Acess Memory), I/O (input /output), clock dan 

peralatan internal lainya yang sudah saling terhubung dan terorganisasi dengan 

baik dan di kemas dalam satu chip yang siap pakai. 

http://id.wikipedia.org/wiki/Bangunan
http://id.wikipedia.org/wiki/Tanaman
http://id.wikipedia.org/wiki/Gelas
http://id.wikipedia.org/wiki/Plastik
http://id.wikipedia.org/wiki/Radiasi_elektromagnetik
http://id.wikipedia.org/wiki/Radiasi_elektromagnetik
http://id.wikipedia.org/wiki/Radiasi_elektromagnetik
http://id.wikipedia.org/wiki/Matahari
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  Pada suhu rumah kaca ini diharapkan dapat meringankan pekerjaan 

petani, meningkatkan produksi dan keuntungan dalam bisnis budidaya tanaman 

petani pada rumah kaca. 
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