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KIPAS ANGIN OTOMATIS MENGGUNAKAN SENSOR PIR BERBASIS
MIKROKONTROLER ATmega 8535

Wildan Huda

Jurusan Teknik Elektro, Fakultas Teknik, Universitas Jember

ABSTRAK
Proyek akhir ini merupakan penerapan teknologi di bidang elekronika terutama

control. Seiring dengan perkembangan teknologi dibidang elektronika sangatlah
cepat, alat-alat yang bermunculan semakin canggih. Pada saat ini menghidupkan dan
menentukan arah Kkipas angin masih secara manual, salah satu cara untuk
mengatasinya adalah dengan menggunakan sensor PIR dan Servo. Dengan ini
dibuatlah Kipas angin otomatis mengunakan sensor PIR berbasis mikrokontroler
ATmega 8535 untuk menghidupkan dan menentukan arah kipas angin. Sehingga
dapat hidup sendiri pada saat ada orang di dekat kipas angin tanpa dihidupkan dan
menentukan arah kipas angin. Selain mempermudah penggunaan Kipas angin juga

menghemat biaya listrik.

Kata kunci: mikrokontroler ATmega 8535, kipas angin, PIR.
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Automatic Fan Using PIR Sensor-Based Microcontroller Atmega 8535

Wildan Huda
Department of Electrical Engineering, Faculty of Engineering,

University of Jember

ABSTRACT
The final project is the application of technology in the field of elekronika especially
control. Along with the development of technology in electronics is very fast, the tools
are popping up increasingly sophisticated. At this time turn on and determine the
direction of the fan is manually, one way to overcome this is to use a PIR sensor and
servo. With this fan made automatically using PIR sensor-based microcontroller
ATmega 8535 to turn on and determine the direction of the fan. So as to live alone
when there are people near the fan turned on and determine direction without a fan.

In addition to ease of use the fan also save on electricity costs.

Key words: microcontroller ATmega 8535, fan, PIR.
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Atmega 8535; Wildan Huda, 111903102003; 2014: 42 halaman; Program Studi
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Jember.

Proyek akhir ini adalah penerapan teknologi elektronika pada masyarakat
terutama dalam keperluan mensirklasikan udara. Saat ini Kipas angin telah banyak
digunakan oleh masyarakat, tetapi pada umumnya kipas angin tersebut cara kerjanya
manual, sehingga penggunanya masih menghidupkan dan menentukan arah kipas
angin tersebut secara manual. Hal ini menyebabkan kipas angin lupa dimatikan dan
akan mengalami kerugian karena sering mengganti komponen yang rusak serta biaya
listrik akibat penggunaan kipas angin. Berkaitan dengan masalah tersebut, maka
dibuat kipas angin otomatis menggunakan sensor PIR yang berbasis mikrokontroller
Atmega 8535, sehingga cara kerja alat bekerja secara otomatis.

Secara umum di dalam rangkaian kipas angin otomatis ini menggunakan sensor
PIR.sensor LM35 dan motor servo. Cara kerja sensor ini yaitu jika ada tubuh manusia
maka sensor ini akan bekerja. Sedangkan untuk outputnya terdapat motor kipas angin
dan LCD. Cara kerja motor kipas angin ini yaitu jika sensor PIR mendeteksi gerak
tubuh manusia dan LM35 mendeteksi keniakan suhu ruangan maka motor kipas
angin akan menyala dan motor servo akan mengatur arah kipas angin, jika sensor PIR
tidak mendeteksi gerak tubuh manusia maka kipas angin tidak akan menyala dan
motor servo tidak bekerja. Sedangkan untuk LCD digunakan sebagai tampilan suhu
ruangan yang terukur dan kecepatan kipas angin.

Berdasarkan hasil pengujian menunjukkan bahwa Kipas angin otomatis bekerja
dengan baik, dimana berdasarkan pengujiannya sensor PIR dapat mendeteksi tubuh
manusia sejauh 4 meter dan sudut kemiringannya 10°. Sensor PIR tidak dapat

mendeteksi pada hewan cicak dan kucing.
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