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ABSTRAK

Penelitian yang bertujuan untuk merancang dan mengimplementasikan
kendali BLDC dengan metode six step dengan menggunakan rangkaian 1C gerbang
logika telah dilakukan. Tujuan utama penelitian ini adalah untuk mendapatkan
rangcangan kendali BLDC yang murah dan cukup handal serta dapat dengan mudah
diimplementasikan dengan menggunakan komponen yang umum di pasaran. Hasil
pengujian menunjukkan bahwa skema yang dirancang sudah cukup memadai untuk
diaplikasikan akan tetapi perlu dilakukan penelitian lanjutan untuk mengatasi
permasalahan ketidakseragaman karakteristik dan respon komponen sehingga
dihasilkan pengaturan yang sesuai dengan skema teoritisnya. Untuk saran dan
rencana penelitian selanjutnya akan dirancang dan dibuat piranti kendali berdasarkan
skema logika yang sudah didapatkan namun dengan menggunakan rangkaian
terintegrasi yang lebih kompak.
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