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RINGKASAN

MESIN PENETASTELUR AYAM OTOMATIS MENGGUNAKAN KONTROL
LOGIKA FUZZY BERBASIS MIKROKONTROLER ATMEGA16

Ivan Febriyanto
Jurusan Teknik Elektronika, Fakultas Teknik, Universitas Jember

ABSTRAK

Penetasan telur ayam dalam waktu yang bersamaan secara alami sangatlah
sulit, karena induk ayam hanya mampu mengerami kurang lebih 10 butir telur.
Penggunaan penetas telur otomatis menjadi salah satu solusi. Dalam proyek akhir ini
dibuat mesin penetas telur ayam otomatis menggunakan kontrol logika fuzzy berbasis
mikrokontroler atmegal6. Kontrol tersebut mampu mengendalikan suhu dan
kelembaban yang diperlukan dalam penetasan telur. Dari hasil kontrol menggunakan
logika fuzzy, lampu dapat diatur menjadi 3 keadaan, yaitu menyala terang, redup dan
mati. Untuk kipas juga diatur menjadi 3 keadaan, yaitu berputar cepat, pelan dan
mati. Hasil pengujian menunjukkan bahwa terjadi peningkatan telur yang menetas
sebesar 14 %.

Kata kunci : mikrokontroler, kontrol logika fuzzy
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AUTOMATIC INCUBATOR OF CHICKEN EGG USING FUZZY LOGIC
CONTROLLER BASED MICROCONTROLLER ATMEGA16

lvan Febriyanto
Departement of Electrical Engineering, Engineering Faculty of Jember Univercity

ABSTRACT

Hatching chicken eggs at the same time naturally very difficult, because the
incubating hen is only capable of about 10 eggs. The use of automatic egg incubator
to be one solution. In thisfinal project made automatic incubator of chicken egg
using fuzzy logic controller based microcontroller atmegal6. These control isableto
controlling temperature and humidity are required in hatching eggs. Fromthe results
of control using fuzzy logic, the lights can be set to three conditions, namely brightly
lit, dim and off. For fans also organized into 3 state, which is rapidly rotating, slowly
and die. The test results showed that an increase in egg hatching by 14%.

Keywords: microcontrollers, fuzzy logic control



RINGKASAN

”Mesin Penetas Telur Ayam Otomatis Menggunakan Kontrol Logika Fuzzy
Berbasis Mikrokontroler Atmegal6” ; Ivan Febriyanto 091903102011; 2012; 55
Halaman; Program Studi Diploma Tiga (DIIl) Teknik, Jurusan Teknik Elektro,
Fakultas Teknik Universitas Jember.

Seiring dengan meningkatnya permintaan ayam, maka peternak harus dapat
menyediakan ayam daam jumlah yang lebih besar. Untuk dapat memenuhi
kebutuhan pasar dalam jumlah banyak dan tepat waktu. Maka dibuatlah alat penetas
telur elektronik berbasis mikrokontroler Atmegal6. Dengan menggunakan alat
penetas telur elektronik, maka dapat dihasilkan bibit ayam dalam jumlah besar dan
lebih terjadwal dengan menggunakan logika fuzzy berbasis mikrokontroler atmegal6.

Pada saat sistem dihidupkan, mikrokontroler bekerja menghidupkan lampu
dan kipas, dimana lampu dan Kipas tersebut untuk mengatur suhu dan kelembaban
pada mesin penetas telur yang ditampilkan pada LCD. Dalam proses kerjanya, pada
saat lampu terang maka suhu meningkat otomatis kipas akan berputar cepat untuk
menstabilkan suhu pada 38° C dengan kelembaban 58 %. Apabila lampu redup maka
Kipas mati, dan lampu normal maka kipas juga akan normal. Hasil yang diperoleh
dari proyek akhir ini adalah dengan mengontrol suhu dan kelembaban secara otomatis
akan lebih mempermudah dalam proses penetasan telur.

Berdasarkan hasil pengujian menunjukkan kondisi lampu akan menyala terang
dan kipas berputar cepat jika suhu < 38° C dan kelembaban > 60 %. Kondisi lampu
redup dan putaran kipas pelan ketika suhu 38° C dan kelembaban 58 %. Lampu dan
kipas akan mati ketika suhu > 39° C dan kelembaban > 60 %. Hasil penetasan lebih
baik daripada menggunakan kontrol thermostat, yaitu memmpunyai selisih 14 %.



SUMMARY

“Automatic Incubator Of Chicken Egg Using Fuzzy Logic Controller Based
Microcontroller Atmegal6” ; lvan Febriyanto 091903102011; 2012; 55 pages,
Program Study of third Engineering Diploma (DIIl), Departement of Electrical

Engineering, Engineering Faculty of Jember

Along with the increasing demand chicken, the farmer must be able to provide
a chicken in larger quantities. In order to meet the needs of the market in large
quantities and on time. Then be made based electronic egg incubator equipment
ATmegal6 microcontroller. By using an electronic egg incubator, the poultry can be
produced in large quantities and more scheduled using fuzzy logic based atmegal6
microcontroller.

At the moment the systemis turned on, turn on the lights and microcontroller
working fan, where the lights and fan to regulate the temperature and humidity in the
incubator eggs displayed on the LCD. In the working process, when the bright lights,
temperatures automatically increases the fan will spin faster to stabilize the
temperature at 38° C with humidity 58 %. If the fan off the lights dim and normal light
the fan will also be normal. The results of this final project is to control the
temperature and humidity are automatically better facilitate the process of hatching
€ggs.

Based on the test results indicate the condition of lights will illuminate the
light and the fan spins faster if the temperature <38° C and humidity> 60%. Dim
light conditions and low fan speeds when temperatures 38° C and 58% humidity. The
light and the fan is off when the temperature> 39° C and humidity> 60%. Hatching
results are better than using the control thermostat, which memmpunyai difference of
14%.
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