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Bangun Miniatur Lift dengan Menggunakan PLE¥¢grammable Logic Controllgt
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Demikian pernyataan ini saya buat dengan sebenatarypa adanya tekanan

dan paksaan dari pihak manapun serta bersedia pendanksi akademik jika
ternyata di kemudian hari pernyataan ini tidak lbena

Jember, 25 Februari 2006
Yang menyatakan,

Faridz Mukhlisisn
021903102023



RINGKASAN

Rancang Bangun Miniatur Lift dengan Menggunakan PLC Toshiba Tipe MDR
40, Faridz M ukhlisin, 021903102023, 2006, 53 him.

Seiring dengan berkembangnya ilmu pengetahuan elamolbgi saat ini,
teknik pengontrolan juga semakin maju dan berkembdtengontrolan menjadi
semakin otomatis, salah satunya dengan menggurik@nProgrammable Logic
Controller). Tujuan dari proyek akhir ini adalah membuat suatetode alternatif
yang dapat dipilih dalam pengontrolan lift selaienggunakan kontroler yang lain.
Dalam proyek akhir ini digunakan PLC sebagai pemgalata, sehingga pada saat
saklar ditekan, PLC akan memberi perintah pada mattuk menutup pintu pada
lift, menarik atau menurunkan lift, dan menghentikaotor jika lift sampai pada
tujuan.

Pengerjaan proyek akhir ini dilaksanakan di Lalwmam Tugas Akhir
Program-Program Studi Teknik Universitas Jemberuthimpada bulan Agustus dan
berakhir pada bulan Februari 2006.

Hasil yang diperoleh dari proyek akhir adalah, batdengan menggunakan
PLC miniatur lift ini sudah dapat berjalan sebagana mestinya.

Kesimpulan yang dapat diambil selama proyek akfiryaitu penggunaan
PLC dalam pengontrolan lift merupakan salah satutodee altenatif dalam
pengontrolan lift dan juga diperoleh kemudahan rdateengontrolan dan perawatan

pada lift.

DIl Teknik Elektro, Program-Program Studi Teknikniversitas Jember
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