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MOTIO

“Bacalah dengan (menyebut) nama Tuhanmu Yang menciptakan. Dia telah menciptakan manusia
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OTOMATISASI DISPENSER MENGGUNAKAN SENSOR
PIR, SENSOR SUHU, DAN SENSOR KETINGGIAN AIR
BERBASIS MIKROKONTROLER ATMEGA 8535

Bangkit Priska Yuda

Jurusan Teknik Elektronika, Fakultas Teknik, Universitas Jember

ABSTRAK

Pengambilan air pada dispenser pada umumnya masih manual yaitu dengan cara
membuka dan menutup kran. Disamping itu penempatan galon umumnya masih
diatas dispenser. Untuk membuat dispenser bekerja secara otomatis dan penempatan
galon dibawah diperlukan suatu sistem yang menggabungkan pompa air, sensor pir,
sensor suhu, dan sensor ketinggian air sebagai parameter kendalinya. Pada proyek
akhir ini parameter-parameter kendali tersebut dikendalikan menggunakan
mikrokontroler ATmega 8535. Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem dispenser
ini memudahkan bagi para pengguna dispenser, karena pengguna tidak perlu
mengeluarkan banyak tenaga untuk meletakkan galon diatas dispenser dan tidak
harus menyentuh kran untuk membuka dan menutup.

Kata kunci : dispenser, sensor, otomatis



Automated Dispenser Using Pir
Sensor, Temperature Sensor, and Water Level Sensor
Based Microcontroller Atmega 8535

Bangkit Priska Yuda

Jurusan Teknik Elektronika, Fakultas Teknik, Universitas Jember

ABSTRACT

Taking water dispenser generally still manual that is by opening and closing valves.
Besides generally still above the placement gallon dispenser. To make the dispenser
works automatically and placement of gallons required under a system that combines
water pump, pir sensor, temperature sensor, water level sensor and a control
parameter. In this final project control parameters are controlled using a
microcontroller ATmega 8535. The test results showed that the dispenser system
makes it easy for users dispenser, because users do not need to spend a lot of effort to
put a gallon above the dispenser and not have to touch the valves to open and close.

Key words: dispenser, sensor, automatic



RINGKASAN

Otomatisasi Dispenser Menggunakan Sensor Pir, Sensor Suhu, Dan
Sensor Ketinggian Air Berbasis Mikrokontroler Atmega 8535; Bangkit

Priska Yuda 091903102016; 2012: 76 halaman; Program Studi Diploma Tiga (DIII),
Jurusan Teknik Elektro, Fakultas Teknik Universitas Jember.

Saat ini dispenser telah banyak digunakan oleh masyarakat, tetapi pada
umumnya dispenser tersebut cara pengambilannya masih secara manual, sehingga
penggunanya masih membuka dan menutup kran air tersebut secara manual. Hal ini
menyebabkan kran tersebut mudah rusak dan akan mengalami kerugian karena sering
mengganti kran yang rusak. Berkaitan dengan masalah tersebut, maka dibuat suatu
otomatisasi dispenser menggunakan sensor PIR, sensor suhu,dan sensor ketinggian
air berbasis mikrokontroler Atmega 8535.

Sensor PIR digunakan untuk mendeteksi suhu tubuh manusia, jika suhu
terdeteksi pompa akan berjalan, selenoid akan membuka, setelah itu air akan mengalir
pada kran tersebut. Sensor suhu digunakan untuk mengukur suhu yang ada pada
pemanas dispenser. Sedangkan sensor PING digunakan sebagai pemutus aliran air
pada pompa air. Sebagai Indikator digunakan LCD 2x16 yang merupakan penampil
jarak antara sensor dengan air. Semua parameter tersebut dikendalikan oleh
mikrokontroler ATmega 8535.

Sedangkan software pengendali sistem otomatisasi dispenser ini diproses oleh
mikrokontroler Atmega 8535. Data dari sensor pir akan dikirim kedalam sistem
minimum, Setelah itu data akan diproses dan sensor ping akan bekerja dan hasilnya
akan ditampilkan kedalam LCD.

Hasil pengujian menunjukkan bahwa dispenser bekerja dengan baik, yang
ditunjukan dengan sensor PIR dapat mendeteksi tubuh manusia, sensor suhu dapat
membaca suhu dalam pemanas, dan sensor PING dapat mendeteksi jarak antara sensor

dengan air.



SUMMARY

“Automated Dispenser Using Pir Sensor, Temperature Sensor, and Water Level
Sensor Based Microcontroller Atmega 8535”; Bangkit Priska Yuda 091903102016;
2012: 76 pages; Three Studies Diploma (DIIil) Engineering, Department of Electrical
Engineering, Faculty of Engineering University of Jember.

Currently dispenser has been widely used by the community, but in general the
way dispenser is manually extracted, so that the user is still open and close the faucet
manually. This causes the valves are often used will be damaged and will suffer losses
because of frequent replace the damaged valve. In connection with the issue, it is made
using an automated dispenser PIR sensor, temperature sensor, water level sensor and
microcontroller based Atmega 8535.

PIR sensors are used to detect human body temperature, if the temperature is
detected the pump will run, solenoid will open, after which the water will flow at the
faucet. The temperature sensor is used to measure the temperature of the heater is on
the dispenser. While the workings of the PING sensor that is used as a disconnect
water flow to the water pump. As an indicator used a 2x16 LCD viewer distance
between the sensor with water. All these parameters are controlled by a
microcontroller ATmega 8535.

While dispensing automation system controller software is processed by the
microcontroller Atmega 8535. Data from the sensors are sent into the system pears
minimum, after that the data will be processed and ping sensor will work and the
results will be displayed into the LCD.

The test results showed that the dispenser works well, which is indicated by the
PIR sensor can detect the human body, the temperature sensor can read the
temperature of the heater, and PING sensor can detect the distance between the sensor

with water.
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