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Perancangan Pengendali Arah Horisontal Wajan Bolik Menggunakan Algoritma

Genetika Untuk Mendapatkan Sinyal Wi-Fi Yang Optimal

Aditiya Zamrud Anggar Kasih

Jurusan Teknik Elektro, Fakultas Teknik, Universitas Jember

ABSTRAK

Internet adalah sistem jaringan komputer yang terhubung melalui kabel
tembaga, kabel fiber optik, maupun tanpa kabel. Perangkat yang dapat digunakan
untuk mengakses internet berkembang pesat. Untuk dapat menikmati internet murah,
pengguna internet pergi ke hotspot-hotspot yang menyediakan internet gratis dengan
Wi-Fi. Namun sinyal hotspot terbatas pada area tertntu saja, sehingga pada area yang
jauh dari hotspot diperlukan antena tambahan untuk mendapat sinyal wi-fi yang lebih
baik, seperti antena wajan bolik. Prinsip kerja antena wajan bolik seperti antena
parabola dan penempatan arahnya menentukan besar kecilnya sinyal yang didapat.
Untuk itu kami membuat alat Pengendali Arah Horisontal Wajan Bolik
Menggunakan Algoritma Genetika Untuk Mendapatkan Sinyal Wi-Fi Yang Optimal,
suatu alat yang dapat mengendalikan arah horisontal wajan bolik secara otomatis.
Secara keseluruhan alat ini bekerja dengan baik. Keberhasilan pencarian sudut yang
tepat sehingga mendapatkan sinyal wi-fi yang optimal pada access point UPTTI
adalah 83,3% dan pada access point Samsung Galaxy Young Duos adalah 96,3%.
Masih terdapat error yang bersar terhadap penentuan arah horisontal wajan bolik, ini

dikarenakan area sinyal merupakan area radial.

Kata kunci: internet, hotspot, wi-fi, antena wajan bolik, algoritma genetika.
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Design of Wajan Bolik Horizontal Direction Control Using Genetic Algorithms To
Obtain Optimum Wi-Fi Signal

Aditiya Zamrud Anggar Kasih

Jurusan Teknik Elektro, Fakultas Teknik, Universitas Jember

ABSTRACT

The Internet is a computer network system which is connected via copper cable, fiber
optic cable, or wirelessly. Devices that can be used to access the Internet is growing
rapidly. To be able to enjoy cheap internet, internet users go to the hotspots that
provide free internet with Wi-Fi. But the hotspot signal limited to a certain area, so
the area is far from the hotspots needed additional antenna to get a wi-fi signal
better, such as antennas wajan bolik. The working principle wajan bolik antenna and
parabolic antenna placement like him determine the size of the signal obtained. For
that we make a divice Wajan Bolik Horizontal Direction Control Using Genetic
Algorithms to Obtain Optimum Wi-Fi Signal, a device that can control the direction
of the horizontal wajan bolik automatically. Overall it works well. Search success
getting the right angle so that the wi-fi signal on the optimal access point UPTTI was
83.3% and the access point Samsung Galaxy Young Duos is 96.3%. Still there are
errors on the determination using large wajan bolik horizontal direction, this is

because the signal area is radial area.

Keyword: internet, hotspot, wi-fi, wajan bolik antenna, genetic algorithms.
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Internet adalah sistem jaringan komputer yang terhubung melalui kabel
tembaga, kabel fiber optik, maupun tanpa kabel. Jumlah pengguna Internet yang
besar dan semakin berkembang, telah mewujudkan budaya internet. Internet juga
mempunyai pengaruh yang besar atas ilmu, dan pandangan dunia. Perkembangan
Internet juga telah memengaruhi perkembangan pendidikan, ekonomi, budaya dan
cara pandang dunia. Untuk mengakses internet diperlukan perangkat elektronik yang
terus berkembang seperti komputer dengan wireless card, laptop, dan telephone
seluler.

Awalnya Wi-Fi ditujukan untuk penggunaan perangkat nirkabel dan Jaringan
Area Lokal (LAN), namun saat ini lebih banyak digunakan untuk mengakses internet.
Hal ini memungkinan seseorang dengan komputer dengan wireless card untuk
terhubung dengan internet dengan menggunakan titik akses (atau dikenal dengan
hotspot) terdekat. Radius sinyal hotspot sangatlah terbatas pada area tertentu. Untuk
itu, pada area yang jauh dari hotspot diperlukan antena tambahan untuk mendapat
sinyal wi-fi yang lebih baik.

Prinsip kerja antena wajan bolik seperti antena parabola. Seperti namanya,
antena wajan bolik menggunakan wajan aluminium sebagai reflektornya dan kaleng
aluminium sebagai dipolenya. Dengan begitu kita dapat mendapatkan antena
parabolik yang lebih murah. Menurut Wowok (2008, Antena Wireless Untuk
Rakyat), penempatan arah wajan bolik pun menentukan besar kecilnya sinyal yang

didapat.
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Algoritma genetika adalah salah satu metode yang dapat digunakan untuk
mencari sebuah solusi dari sekian banyak kemungkinan solusi yang ada dengan
menggunakan pencarian acak. Pada alat Pengendali Arah Horisontal Wajan Bolik
Menggunakan Algoritma Genetika Untuk Mendapatkan Sinyal Wi-Fi Yang Optimal
ini, solusi yang dibutuhkan berupa arah horizontal atau sudut wajan bolik. Berikutnya
adalah pencarian dilakukan berdasarkan proses-proses teori genetika yang
memperhatikan ~ pemikiran bagaimana memperoleh individu yang baik.
Perkembangan generasi dalam sebuah populasi yang alami, secara lambat laun
mengikuti prinsip “siapa yang kuat, dia yang bertahan”. Parameter individu baik
dilambangkan dengan sebuah nilai fitness. Nilai fitness pada alat ini adalah kuat
sinyal yang didapat antena pada setiap sudut. Setelah 5 sudut dibangkitkan, komputer
mengirim data sudut tersebut pada mikrokontroler sehingga mikrokontroler
menkontrol motor DC untuk bergerak pada setiap sudut dan komputer membaca
sinyal yang diterima antena pada sudut tersebut. Setelah data sinyal dari 5 sudut
disimpan, lalu dievaluasi apakah ada salah satu sudut yang memiliki nilai sinyal lebih
dari 50%, jika ada maka komputer akan mengirimkan data pada mikrokontroler agar
menggerakkan motor pada sudut yang memiliki sinyal diatas 50% tersebut, jika tidak
ada maka proses resproduksi dimulai. Untuk membatasi agar jumlah populasi tidak
terlalu banyak, maka dibatasi hanya dilakukan 5 kali proses reproduksi, atau dengan
kata lain terdapat 5 generasi. Jika sampai 5 generasi tidak menemukan sinyal diatas
50% maka sudut dengan sinyal terbesarlah solusinya. Setelah dilakukan percobaan
terhadap 2 titik akses, yaitu access point UPTTI Universitas Jember dan access point
HP Samsung Young Duos dengan fitur portable hotspot, diperoleh persentase
keberhasilan sebesar 83,3% pada access point UPTTI Universitas Jember dan 96,3%
pada access point HP Samsung Young Duos dengan fitur portable hotspot. Secara
umum kegagalan pengujian keseluruhan yang terjadi karena area sinyal merupakan
area radial, sehingga apa bila alat ada didalam radius, maka sinyal yang didapat pada

beberapa sudut akan sama.
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