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ABSTRAK 

Prototipe Alat Pengukur waktu Berbasis Mikrokontroller; Triman Invistasi 

Telaumbanua 061903102077; 2012; 54 halaman; Program Studi Diploma Tiga 

Teknik (D3), Jurusan Teknik Elektro, Fakultas Teknik Universitas Jember. 

 

Rangkaian alat pengukur waktu berbasis mikrokontroler adalah peralatan 

elektronika digital yang terdiri dari mikrokontroler Atmega 16, rangkaian driver 

indicator, rangkaian penguji dan yang diuji serta pendekode penampil yang akan 

menghasilkan tampilan tiga digit angka desimal yang menunjukkan hasil pengukuran 

waktu. Alat ini terdiri dari dua tombol penguji dan dua tombol peserta yang diuji. 

Rangkaian diaktifkan dengan penekanan salah satu tombol pada penguji dan peserta 

yang diuji memperhatikan 2 indikator LED yang akan menyala. Hal itu menandakan 

proses pencacahan pada mikrokontroler dimulai. Kemudian penekanan tombol 

selanjutnya pada peserta yang diuji akan menghentikan cacahan hingga ditampilkan 

suatu bilangan yang menunjukkan hasil pengukuran waktu. Pada tampilan seven 

segment nilai terkecil dengan batasan satu menunjukkan gerak reaksi yang cepat dan 

cacahan yang terbesar dengan nilai gerak reaksi lambat. 

 

Kata Kunci : Pengukuran, Gerak, Respon dan Mikrokontroler 

 

  

 

  

 

 

 

 

 

 



ABSTRACT 

Prototype Based Microcontroller Measuring Tool Time; Telaumbanua Triman 

Invistasi 061903102077; 2012; 54pages; majoring in DIII Electrical Engineering, 

Engineering Faculty, Jember University. 

Time measurement tools with microcontroller basic is a digital electronical devices 

that consist with microcontroller Atmega 16, driver indicator series, testing series 

with the testee, and also decoder viewer that will display three digit decimal number 

as a result of time measurement. This tools consist with two tester button and two 

testee button. The series will be active when one of the testee button is being press by 

participant and they note two light LED indicator. Its signify that count process in 

microcontroller started. Then the second press of the testee button will be stoping the 

process and the time measurement will display the number. The seven segment 

display the smallest number that limit with one show fast reaction motion and the 

biggest number is show the slow reaction motion. 

Keywords: Measurement, Motion, Response and Microcontroller 
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