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RINGKASAN 

  Perkembangan teknologi kendaraan listrik pada masa ini mulai berkembang 

dengan pesat. Mobil listrik adalah mobil yang menggunakan listrik sebagai sumber 

tenaganya. Dalam upaya pengembangan mobil listrik ini, terutama di Indonesia sering 

diadakan kompetisi mobil listrik yang melibatkan universitas kendaraan listrik ini 

dianggap sebagai alternatif untuk dapat menjawab permasalahan akan terbatasnya di 

seluruh Indonesia dalam upaya mengembangkan kreatifitas mahasiswa. Termasuk salah 

satunya adalah tim mobil listrik Universitas Jember. Guna meningkatkan efisiensi daya 

mobil listrikdi masa mendatang diperlukan sistem kendali ECU. ECU merupakan unit 

kontrol yang berfungsi untuk melakukan optimasi kerja mesin kendaraan. Apabila 

diterapkan pada mobil listrik, ECU terdapat pada sistem pengendalian dan pengukuran 

Arus maupun Tegangan. Tujuan jangka panjang penelitian ini adalah meningkatkan 

efisiensi konsumsi daya pada mobil listrik . Tujuan khusus adalah (1) menghasilkan alat 

ECU untuk melakukan optimasi kerja mobil listrik , (2 adanya sistem monitoring data 

hasil pengukuran arus maupun tegangan dapat dilakukan secara real time dengan 

komputer. 
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PRAKATA 

 

Laporan ini berisi tentang kemajuan pelaksanaan penelitian produk terapan 

tahun anggaran 2017.  Laporan ini membahas tentang tahapan pelaksanaan dengan cara 

membuat alat sensor arus dan tegangan, sehingga mobil listrik memiliki kehandalan 

dalam memilih mode ekonomi. 

 Laporan dimaksudkan sebagai bukti telah dilakukan pelaksanaan tahap 

pertama untuk memenuhi kontrak pelaksanaan penelitian. Bagi LP2M, Laporan ini 

dapat dipakai untuk mengetahui proses pelaksanaan program pengabdian yang 

dilaksanakan dua tahun sejak kontrak pelaksanaan kegiatan ditandatangani.  

Disamping itu, Laporan ini dibuat juga dengan maksud untuk memudahkan 

bagi pelaksanaan kegiatan sehingga pekerjaan dapat diselesaikan sesuai dengan tepat 

waktu yang disepakati di dalam kontrak. Dari hasil laporan diperoleh bahwa tim 

pelaksana dapat memenuhi target dan luaran yaitu artikel yang dipublikasikan dalam 

proseeding dan publikasi jurnal internasional sebagai keluaran wajib.  
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BAB 7.  KESIMPULAN DAN SARAN 

 

7.1. Kesimpulan 

Setelah melakukan perancangan alat dan pembuatan sistem kemudian 

dilakuakan pengujian dan analisa data, dari hasil penelitian yang dilakuakan dapat 

diambil beberapa kesimpulan adalah sebagai Perangkat ECU pada mobil listrik 

dirancang untuk melakukan optimasi kerja motor. Hasil pengukuran sensor memiliki 

nilai error yang dibandingkan dengan pengukuran alat ukur. Error rata-rata pengukuran 

arus mencapai 1,03%, error rata-rata pengukuran tegangan mencapai 0,18%, dan error 

rata-rata pengukuran RPM mencapai 0,08% . Pada Sistem ECU kontrol fuzzy diterapkan 

pada mode ECO. Seperti pada data hasil pengujian ketika arus terukur 13,2A dengan 

RPM 163, setting current cut-off 7A menyebabkan secara otomatis motor mati selama 3 

detik dan setelah hidup kembali output PWM yang terukur sebesar 90 setelah adanya 

kontrol fuzzy pada sistem. Untuk meningkatkan efisiensi Mobil Listrik ditambahkan 

sistem monitoring sehingga hasil monitoring pada sistem ECU menunjukkan jumlah 

konsumsi energi pada mode sport sebesar 20,498 Wh, sedangkan pada mode ECO 

diperoleh jumlah yang lebih sedikit yaitu sebesar 15,47 Wh. 

 

 

7.2. Saran 

Setelah melakukan penelitian tentang Monitoring Sistem ECU (Electronic 

Control Unit) ini tentunya terdapat beberapa kekurangan atau kendala berikut ini 

merupakan saran untuk pengembangan lebih lanjut: 

1. Diperlukan perangkat pengiriman data yang memiliki daya pancar lebih jauh 

agar dapat dilakukan penelitian dengan jarak yang lebih jauh dari penelitian ini. 

2. Diperlukan filter digital untuk proses pengiriman data, sehingga data yang 

dikirimkan memilikin nilai lebih baik dengan loss yang lebih kecil dibandingkan 

dengan penelitian ini. 

3. Dapat ditambahkan kamera FPV pada sistem untuk penelitian selanjutnya. 

4. Dapat ditambahkan Sesnsor getar agar bisa mengetahui pengaruh gesekan mobil 

terhadap de-akslerasi mobil listrik. 

5. Untuk meningkatkan Efisiensi diperlukan Motor BLDC yang lebih Efisien 

daripada Motor DC. 
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6. Dapat dilakukan perbandiangan  penggunaan motor in-runner atau out-runner 

untuk memaksimalkan hasil efisiensi kerja motor. 

7. Dapat dilakukan menggunakan metode Anfis ataupun Neural Network agar 

mendapatkan efisiensi yang maksimal. 
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