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RINGKASAN 

 

Otomasi mesin pengolah bubur kertas dengan menggunakan elektro 

pneumatik; Rakhmat Taufik, 051903102034; 2010; 76 Halaman; Jurusan DIII 

Teknik Elektro Fakultas Teknik Universitas Jember. 

 

Pada industri kecil dan industri rumah tangga yang bergerak dalam bidang 

pendaur ulangan kertas, yang pada umumnya proses produksinya masih 

menggunakan cara yang manual dan dengan memakai alat seadanya. Oleh sebab itu 

penulis berusaha merencanakan, mendesain, dan menyelesaikan proyek akhir 

ini.Yang bertujuan meminimalis terjadinya penumpukan limbah kertas dengan 

mendaur ulang kembali agar dapat di manfaatkan lagi serta memiliki nilai komersil 

yang cukup tinggi. Dimana mesin yang direncanakan ini memanfaatkan fasilitas 

elektro pneumatic dengan serangkaian langkah kerja system mekanik dan aktuatornya 

secara berurutan yang di kontrol dengan sensor limit switch sehingga dapat 

melakukan proses pengolahan bubur kertas daur ulang secara otomatis. 

Dalam perencanaan atau perancangan mesin pengolah bubur kertas ini 

menggunakan tiga buah silinder pneumatic dan tiga buah motor DC jenis permanent 

magnet dengan besar supply 24 VDC. Silinder pneumatic digunakan  sebagai 

penggerak naik dan turunnya screen dan rakel secara vertikal, sedangkan ketiga 

motor DC antara lain digunakan sebagai penggerak ulir utama ( secara horizontal), 

sebagai penggerak rakel secara horizontal dan sebagai pemutar screen dengan sudut 

3600 dan akan berhenti pada sudut tertentu berdasarkan sensor yang di aktifkan. 

Kesimpulan yang didapat dari hasil pembahasan adalah alat yang dibuat 

dalam Proyek Akhir  telah dapat berjalan sesuai dengan yang diinginkan dan juga 

dapat di operasikan dengan mudah. 
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SUMMARY 

 

Automation of Paper Pulp Proccessing Machine by using Electro-Pneumatic;   

Rakhmat Taufik, 051903102034; 70 pages; Diploma Study Programs III Electro  

Technique, Electro Technique Direction, University of Jember 

 

 The small industrial and household industry which is engaged in recycler 

replications paper, which is generally the procces of production is still using a manual 

method and using improvised tools. Therefore, the autor tried to planning,designing, 

and completing this project. Which aim to minimize the buildup of waste paper to 

recyle back to be used again, and having a high commercial value. 

 Which machine is using the facilities planned with a series of Electro-

Pneumatic and mechanical systems wprk steps actuator sequence, which controls the 

sensor limit switch so it can make the processing of paper pulp. In the design and 

plaing of this pulp processing machines, using three pneumatic cylinder and three Dc 

motor permanent magnet type, with a large supply of 24 Vdc. Pneumatic cylinder is 

used as a driver of the rising and falling vertically screen and rakel, while the third 

between the other Dc motors used to drive a major screw(horizontal), the driving 

rakel horizontally and as a player with a corner of the screen 3600 and will stop at 

certain angles based on the active sensor. 

 Conclusions drawn from the result of the discussion is a tool created in this 

final project to be carried out in accordance with the wish, and can also be operated 

with ease. 
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