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RANCANG BANGUN ALAT SORTIR BALOK KAYU OTOMATIS 

BERBASIS MIKROKONTROLER ATMEGA 8535 

 
Abdul Karim 

 

Jurusan Teknik Elektronika, Fakultas Teknik, Universitas Jember 

 

ABSTRAK 

Saat ini industri sangat memerlukan peralatan yang bekerja secara otomatis agar bisa 

memudahkan dalam proses produksi, hal ini bertujuan untuk meminimalisir 

kesalahan kerja yang sering dilakukan oleh manusia. Dalam industri juga bertujuan 

untuk menciptakan keselamatan dalam bekerja untuk itu mesin otomatis bisa 

membantu dalam mewujudkan hal tersebut, karena tidak menbutukan tenaga menusia 

yang banyak, untuk itu perlu menggunakan mesin otomatis dalam proses produksi, 

seperti alat sortir balok kayu berdasarkan panjang menggunakan sensor potodiode 

dan infrared berbasis mikrokontroler. Dengan menggunakan tegangan 5VDC untuk 

sistem minimum, sensor inframerah , driver solenoid, 12VDC untuk solenoid dan 

6VDC sebagai sumber tenaga motor conveyor ( power window).  

 

Kata kunci: sortir kayu otomatis , mikrokontroler Atmega 8535,  inframerah , sensor 

photodiode, solenoid, motor (power window). 
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MINIATURE AUTOMATIC WOOD SORTING USING MICROCONTROLLER 

ATMEGA 8535 

 

Abdul Karim 

 

Electronics Engineering Departement, Engineering Faculty, Jember University 

 

ABSTRACT 

Currently the industry is in need of equipment that works automatically in order to 

facilitate the production process, it aims to minimize faulty work is often done by 

humans. In industry also aims to create work for the safety of the automatic machines 

can help in realizing this, because not requiring a lot of energy that the human 

family, it is necessary to use automatic machines in the production process, such as 

sorting devices based on long wooden beam using infrared sensors and potodiode 

based microcontroller. By using 5VDC voltage for minimum system, infrared sensors, 

solenoid drivers, solenoid and 6VDC to 12VDC power source, conveyor motors 

(power window). 

 

Key words: automatic sorting wood, Atmega 8535 microcontroller, infrared, 

photodiode, solenoids, motors (power windows). 
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RINGKASAN 

 

RANCANG BANGUN ALAT SORTIR BALOK KAYU OTOMATIS 

BERBASIS MIKROKONTROLER ATMEGA 8535; Abdul Karim NIM 

111903102009; 2014:  halaman; Program Studi Diploma Tiga (DIII), Jurusan Teknik 

Elektro, Fakultas Teknik Universitas Jember.  

 

Pada alat sortir balok kayu otomatis berbasis mikrokontroler Atmega 8535 

dengan menggunakan sensor photodiode dan inframerah sebagai pendeteksi kayu. 

Kerja alat pada saat pembacaan sensor menyatakan panjang kayu sesuai maka 

teganag yang dihasilkan pada output Port C 0 yaitu 5VDC, dan ketika kayu tidak 

sesuai maka tegangan yang di keluar dari Port C 0 yaitu 0VDC.  

Tegangan yang masuk pada mikrokontroler yaitu 5VDC yang sudah 

disetabilkan. Input tegangan sesuai dengan kebutuhan yang diperlukan 

mikrokontroler untuk mecegah  terjadinya kelebihan tegangan yang bisa 

mengakibatka kerusakan pada mikrokontroler yang digunakan.  

LCD bisa menampilkan data sesuai dengan pembacaan sensor yang di 

program pada mikrokontroler. Dalam proses sortir solenoid akan aktif, jika kayu 

tidak sesuai dengan menekan penghalang. Maka dengan sendirinya kayu akan tersotir 

secara otomatis. 
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