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ABSTRAK 

 

Teknologi merupakan suatu hal yang berperan penting dalam membantu di setiap 

aktivitas manusia, baik dalam bidang kesehatan, industri dan yang lainnya. Sebagai 

contoh dalam hal pemilihan kondisi dari telur ayam yang diproses dengan 

menggunakan metode Fuzzy Logic. Dari dua parameter yang dapat menentukan 

kondisi telur yaitu kecerahan kuning telur dan juga berat telur dapat dijadikan sebagai 

masukan dari proses Fuzzy Logic dengan menggunakan sensor LDR sebagai 

kecerahan dan juga sensor FSR sebagai pendeteksi berat telur. Sehingga dari proses 

rule pada fuzzy akan didapatkan hasil yang dapat menentukan kondisi dari telur ayam 

tersebut. Dari penelitian yang didapatkan masih terdapat nilai error pada 

pendeteksian namun dapat disimpulkan bahwa system alat dapat bekerja dengan 

menggunakan Fuzzy Logic. 

 

Kata Kunci : Logika Fuzzy, Force Sensitive Resistor, Kondisi Telur. 
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ABSTRACT 

 

Technology is something that plays an important role in helping in any human 

activity, both in the field of healthcare, and other industries. For example in the 

choice condition of chicken eggs are processed using the method of Fuzzy Logic. Of 

the two parameters that can determine the condition of the egg yolk brightness and 

egg weight also can be used as the input of the Fuzzy Logic using LDR sensor as well 

as brightness and FSR sensor as a detector of egg weight. So the rule of the fuzzy 

process will get the results that can determine the condition of the chicken egg. 

Obtained from the research there is still value in the detection of errors, but it can be 

concluded that the system can work with devices using Fuzzy Logic. 

 

Keywords : Fuzzy Logic, Force Sensitive Resistor, Egg Condition. 

 

 

 

 

 



 

ix 
 

RINGKASAN 

 

Detektor Kondisi Kelayakan pada Telur Ayam Kampung dengan Menggunakan 

Fuzzy Logic; Sulistyo Rahardi, 081910201014; 2013; Jurusa Teknik Elektro Fakultas 

Teknik Universitas Jember. 

 

Dalam  perkembangan  dunia  teknologi semakin  maju  maka  diperlukan  

kesadaran  kita  untuk berusaha  menerapkan  teknologi  tepat  guna  yang  dapat 

bermanfaat  bagi  kehidupan  masyarakat. Teknologi  yang dapat  menunjang  

kehidupan  dari  segi  perekonomian masyarakat pada umumnya. Teknologi akan 

semakin berperan penting dalam setiap aktivitas manusia, bukan hanya dalam bidang 

sains tetapi juga dalam bidang yang lain dapat dicontohkan dalam bidang kedokteran, 

pertanian bahkan militer. Tak lepas dari itu, bidang peternakan juga amat sangat 

membutuhkan kemajuan teknologi guna untuk membantu kelancarannya. 

Dalam bidang peternakan, sebagai contoh kecil ketika seorang peternak 

mendeteksi kondisi dari telur yang mereka peroleh masih dengan cara tradisional, 

untuk mengetahui kondisi telur apakah telur tersebut baik atau buruk, maka telur 

tersebut harus diperiksa satu per satu dengan teliti. Pertama, telur diketuk-ketuk 

menggunakan ujung jari. Setelah itu, telur diterawang di tempat terang. Cara seperti 

ini tentu membutuhkan waktu yang relatif lama, permasalahan lain yang tidak kalah 

pentingnya adalah pendeteksian secara manual itu tidak dapat dilakukan oleh setiap 

orang dengan kata lain hanya dapat dilakukan oleh pakar yang telah lama 

berkecimpung dan berpengalaman. Hal ini akan sangat membebankan dan pastinya 

akan memperlambat tingkat produksi dalam bidang peternakan. Dalam mendukung 

kinerja dalam hal tersebut maka dapat dilakukan penelitian dengan cara dibuatnya 

alat pendeteksi kondisi telur dengan cara menggabungkan antara dua parameter dari 

telur yang dapat dijadikan sebagai acuan dimana kondisi telur dapat dideteksi. 

Dengan adanya alat pendeteksi kondisi telur tersebut maka proses pendeteksian 



 

x 
 

kondisi baik atau buruk dari telur tersebut akan menjadi relatif lebih singkat dan 

tentunya mudah dilakukan oleh siapa pun. 

Metode yang digunakan adalah Fuzzy Logic, dimana Fuzzy Logic ini akan 

memproses suatu masukan dari dua parameter atau lebih. Parameter tersebut adalah 

berat telur dan kecerahan kuning telur. Dari kedua parameter tersebut, akan diproses 

sehingga didapatkan suatu kondisi apakah telur tersebut dalam kondisi baik atau 

buruk. Dari berat telur tersebut mulai dari 26.27 sampai dengan 55.4 gram dengan 

rataan 45.46 gram ini akan dibagi menjadi beberapa bagian pada himpunan fuzzy 

begitu juga kecerahan kuning telur. Dari kedua himpunan fuzzy dari kedua parameter 

itu nantinya akan diproses dengan rule-rule yang diinginkan sehingga ketika terdapat 

suatu masukan maka dapat diproses sehingga memiliki nilai tengah atau yang sering 

disebut juga dengan Center of Area yang akan menjadi kondisi dari telur yang 

dideteksi. 

Pada alat ini, digunakan Mikrokontroler ATMega16. Dan juga terdapat buzzer 

yang berfungsi sebagai indicator ketika terdapat telur yang telah dilakukan 

pendeteksian. Ketika tidak terdapat telur pada alat, maka indikator atau buzzer tidak 

akan berbunyi. Akan tetapi ketika pada alat terdapat telur, maka buzzer akan berbunyi 

dan itu tandanya alat telah mendeteksi apakah telur tersebut berkondisi sangat bagus, 

bagus, sedang, jelek atau bahkan sangat jelak. 

Pada saat penelitian, masih didapatka error sebesar 6.56 % namun dapat 

disimpulkan bahwa system alat dapat bekerja dengan baik menggunakan metode 

Fuzzy Logic seperti yang diharapkan. 
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