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RINGKASAN

Perancangan Sistem Pengukuran Kecepatan Aliran Sungai Digital Berbasis
Mikrokontroler; Mohamad Hari Seyiawan, 071903102015; 2011: 75 halaman;
Jurusan Teknik Elektro Fakultas Teknik Universitas Jember.

Dengan adanya kemajuan teknologi di bidang elektro, telah banyak diciptakan
alat-alat yang dapat membantu dan mempermudahkan pekerjaan manusia dibidang
pengairan, salah satunya pengukuran kecepatan aliran sungai yang lebih praktis
dalam pengambilan datanya sehingga tidak membutuhkan waktu yang relatif lama.

Sistem kerja dari perancangan pengukuran kecepatan aliran air menggunakan
sensor ultrasonik ini langkah awal membuat generator sinyal atau pembangkit
frekuensi sebesar 40KHz. Langkah selanjutnya masuk ke tranduser Tx. Tranduser Rx
menerima sinyal dari tranduser Tx yang dipantulkan pada benda yang bergerak.
Frekuensi yang diterima oleh Rx dikuatkan oleh rangkaian penguat. Frekuensi dari
rangkaian penguat berupa gelombang sinus. Mikrokontroler agar dapat bisa membaca
frekunsi, frekuensi tersebut harus berupa gelombang kotak. Sedangkan keluaran dari
penguat masih berupa gelombang sinus, maka dibutuhkan rangkaian pengkotak.
Setelah dari rangkaian pengkotak lalu diproses oleh mikrokontroler dan ditampilkan
pada LCD.



SUMMARY

Flow Velocity Design of Measurement System on Microcontroler Digital River;
Mohamad Hari Setiawan, 071903102015; 2011: 75 pages; Department of Electrical
Engineering, Faculty of Engineering, Jember University.
With the technological advances in the field of electro, has created many tools that
can assist and facilitate human work in the field of irrigation, one of them is rivers
flow velocity measurements which are more practical in its data collection so there is

no need to require much time relatively.

The working system of design water flow velocity measurement is using
ultrasonic sensors. This is the first step makes the signal generator or generator
frequency of 40KHz. The next step is entering the transducer Tx. Transducer Rx
receives the signal from the transducer Tx reflected on a moving object. Received by
the Rx frequency amplified by the amplifier circuit. The frequency of the amplifier
circuit in the form of a sine wave. Microcontroller, can be read frequency, that
frequency must be a square wave. While the output of the amplifier is still a sine
wave, it takes a series of compartmentalization. After a series of

compartmentalization, then processed by microcontrolier and displayed on the LCD.
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