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RANCANG BANGUN BUCK CONVERTER QUADRATICENGAN
SAKLAR TUNGGAL

Bagus Dodi Oktorio

Jurusan Teknik Elektronika, Fakultas Teknik, Unsitass Jember

ABSTRAK
Dunia elektronik berkembang dengan pesatnya, barlmagcam dan bentuk peralatan

yang mendukung kehidupan manusia sudah serba @léktiPemanfaatan tegangan
searah atau dc banyak dipergunakan di dalam indbskan hanya sebagai sumber
daya listrik motor dc, tetapi juga banyak untukilkgdi yang lain. Biasanya tegangan
dc ini didapat dari tegangan ac yang disearahkagaie komponen semikonduktor
Tegangan dc ini tidak hanya harus tersaring debgasih tetapi juga teregulasi dengan
baik. Maka diperlukannya suatu pengendalian tegawigaatau dc variabel, sehingga
peralatan yang kita pasang bekerja sesuai dengaamipuanya. Untuk mendapatkan
catudaya dc variable,dibutuhkan suatu alat yang bisngkonversikan tegangan dc

tetap menjadi tegangan dc variabel yang lebih dikdengan dc konverter.

Key words: Tegangan dc,dc variabel,dc converter
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THE DESIGN OF BUCK CONVERTER QUADRATIC WITH SINGLE
SWITCH

Bagus Dodi Oktorio

Electronics Engineering DepartmentfFaculty of Engineering, University
of Jember

ABSTRACT

The progress of electronic era very rapid now, ¢here many kinds of
electronic equipment which support in human lifee Tises of unidirectional voltage
or dc are in industry, not only the source of eryepgwer dc motor, but also in other
application. In general, the dc voltage is comanrirac voltage, which has the straight
direction with the semiconductor component. Thealtage should be filtered and has
a good regulation. The voltage of dc or dc varialsleneeded to make our equipment
work. To get the power supply dc variable, we neeedquipment which can convert
dc voltage keep in dc variable voltage known asafwerter.

Key words: dc voltage, dc variable, dc converter.
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RINGKASAN

“RANCANG BANGUN BUCK CONVERTER QUADRATICDENGAN SAKLAR
TUNGGAL ”; Bagus Dodi Oktorio; 081903102018; 2012: 51 halanRfangram Studi
Diploma Tiga (DIIl) Teknik, Jurusan Teknik Elektr&akultas Teknik Universitas
Jember.

Pemanfaatan tegangan searah atau dc banyak dipkegudi dalam industri,
bukan hanya sebagai sumber daya listrik motoredapt juga banyak untuk aplikasi
yang lain. Biasanya tegangan dc ini didapat dagarmigan ac yang disearahkan
dengan komponen semikonduktor seperti dioda, tioyrimmosfet dil. Tegangan dc ini
tidak hanya harus tersaring dengan bersih tetayai faregulasi dengan baik. Kalau
sumber arus searah ini dibebani maka tegangan toygpakan berubah. Perubahan
ini disebabkan oleh jatuhnya tegangan di diodeuran| transformator atau di
generator kalau sumbernya langsung dari gene@&ubahan ini juga disebabkan
oleh perubahan tegangan sumber. Perubahan ininfentidak diinginkan, karena
akan mengurangi kerja dari peralatan yang kita nzasilaka diperlukannya suatu
pengendalian tegangan dc, sehingga peralatan yangdsang bekerja sesuai dengan
kemampuanya.

Untuk rnendapatkan catudaya DC variable,dibutuhgaatu alat yang bisa
mengkonversikan tegangan DC tetap menjadi tegamyanvariabel yang lebih
dikenal dengan DC chopper. Berdasarkan ide yanghbuiihkan tegangan variabel
maka dibuatlah suatu alat yang bisa membuat tegang@abel dengan pengaturan
lebar pulsa, pad®uck Converter Quadratitegangan keluaran lebih rendah dari

tegangan masukan
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SUMMARY

“THE DESIGN OF BUCK CONVERTER QUADRATIC WITH SINGLE
SWITCH”; Bagus Dodi Oktorio; 081903102018; 2012: 51 pagefplomma 3
Electrical Engineering Program, Faculty of EngimegrJember University.

Utilization of direct or dc voltage is widely used industry, not only as a
power source electricity of dc motors, but also ynather applications. dc voltage
was usually obtained from the rectified ac voltagth semiconductor components
like diodes, thyristors, mosfet, etc. dc voltagesimbe cleanly filtered and well-
regulated. If the direct current source is fullpdied, the output voltage will change.
The change makes the diode voltage collapsed, 'didoe, transformator or the
generator if the source directly from the genetraltwe voltage changes are cause by
changes in the voltage source. This change isiclrtaot desirable, because it will
reduce the work of our installation equipment. Mmer, dc voltage needs a
controller, so our installation equipment will waakcording to its ability.

A tool is needed not only to get variable DC’s powepply, but also to convert
the DC voltage into a DC voltage variable. Thd te&known as DC chopper. Based
on the idea that requires variable voltage, theesfotool is made to create a variable
voltage with pulse width setting; the Quadratic Bu€onverter output voltage is
lower than the input voltage.
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