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RINGKASAN

“Kompas Magnetik Digital dengan Output Suara Berbasis Mikrokontroler
ATMega8535”; Nur Hidayat 051903102085; 2009: 56 halaman; Program Studi
Diploma Tiga (DIII) Teknik , Jurusan Teknik Elektro, Fakultas Teknik Universitas
Jember.

Proyek akhir ini  bertujuan untuk mengembangkan suatu bentuk ilmu
pengetahuan dan teknologi berupa kompas Magnet Digital yang digunakan oleh
manusia yang suka menjelajah atau penyandang tuna netra dan melalui keluaran
suara.Diharapkan Kompas ini akan memberi manfaat bagi seseorang yang suka
menjelajah dan seoarang tuna netra

Dalam proyek akhir ini sensor yang digunakan adalah sensor CMPS03 Sensor
yang berfungsi untuk arah kurub bumi yang suadah dikalibrasi sebelumnya.Saat
sensor kompas di gerakkan ke arah kutub bumi sebenarnya,maka suara akan
keluar.Pesan yang disampaikan kompas adalah dalam bentuk suara yang sudah
direkam sebelumnya dengan menggunakan rangkaian perekam dan pemutar suara.
Suara yang keluar dari rangkaian perekam dan pemutar suara sebanyak8 suara,
Dimana suara tersebut menentukan arah kutub bumi sebenarnya. Pada bagian sistem
mikrokontroler, digunakan 4 port masukan sensor dan 9 port keluaran pengatur
rangkaian perekam dan pemutar suara yaitu, 8 port keluaran pertama sebagai
pemanggil alamat pesan dan 1 port keluaran lainnya digunakan sebagai port eksekusi
untuk pemutaran suara. Proses pengisian suara ke dalam IC Voice Recorder
dilakukan dengan cara pemberian suara secara langsung menggunakan microphone.
Sebelum itu dilakukan pengaturan alamat terlebih dahulu menggunakan deepswitch.
Untuk merekam suara yang ke dua maka konfigurasi deepswitch diatur ulang kembali

dengan konfigurasi yang berbeda.
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SUMMARY

"Digital Magnetic Compass with Microcontroller Based Sound Output
ATMega8535"; Nur Hidayat 051,903,102,085; 2009: 56 pages; Three Studies
Program Diploma (Diploma) Engineering, Department of Electrical Engineering,
Faculty of Engineering, University of Jember.

This final project aims to develop a form of science and technology of Digital
Magnetic compass used by humans who like to explore the blind or the physically
and through the output sound.Promising Compass will provide benefits for someone
who likes to explore and blind someone.

In this final project sensors used are sensors that function CMPS03 sensor for
direction after earth kurub calibrated compass sensor in sebelumnya.Saat move
toward the poles of the earth is, it will sound out.Massege compass is presented in the
form of the recorded voice before by using a series of voice recorders and players.
The voice that came out of a series of sound recorder and player voice many much 8,
Where is the voice of the earth determine the direction of real poles. In the system
microcontroller, use port 4 input sensors and output ports 9 regulator circuit voice
recorder and player that is, the first output port 8 as the caller's address and message
other output port 1 is used as a port for playback of sound execution. The filling
process the sound into the IC Voice Recorder is done by direct voting using a
microphone. Before it was done first address settings using deepswitch. To record a
voice to the configuration deepswitch two will be reset again with a different

configuration.
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