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KATA PENGANTAR

Puji syukur penulis panjatkan kehadirat Tuhan Yang Maha Esa atas berkat rahmat
dan hidayah-Nya sehingga penulis dapat menyelesaikan modul ajar yang berjudul
“Pengenalan Drone” untuk mahasiswa Teknik Pertanian Fakultas Teknologi
Pertanian Universitas Jember.

Modul ini dilengkapi dengan latihan tutorial praktik yang berguna untuk memandu
mahasiswa dalam menyelesaikan materi sebagai mana yang tedapat pada modul.
Terima kasih kepada semua pihak yang telah membantu penulis dalam
menyelesaikan modul bahan ajar ini. Penulis menyadari masih terdapat kekurangan
dalam penyusunan modul ini. Oleh karena itu, penulis sangat mengharapkan kritik
dan saran demi perbaikan dan kesempurnaan modul ini. Semoga modul ini dapat
bermanfaat bagi kita semua, khususnya para peserta didik.

Jember, Januari 2018

Penulis
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UNMANED AERIAL VEHICLE

Unmanned Aerial Vehicle atau biasa yang dikenal dengan drone merupakan
sebuah mesin terbang yang dikendalikan menggunakan komputer atau remote
control dari jarak jauh. Drone dapat digunakan di segala bidang khususnya di
bidang pertanian. Pemanfaatan drone di bidang pertanian dapat digunakan untuk
memonitoring tanaman.

A. Bagian — bagian drone
1. Main body
Main body merupakan komponen paling utama pada drone. Main body
berfungsi untuk menempatkan komponen drone seperti propeller, kamera,

gimbal axis, motor, dan perangkat lain pendukung pengoperasian drone.

2. Propeller (baling-baling)
Propeller atau baling-baling berfungsi untuk memberikan daya angkat pada
drone, pengendali arah dan penyeimbang drone saat terbang. Done 4 motor
memiliki 2 motor yang menggerakkan propeller searah jarum jam
(clockwise — cw) dan motor yang bergerak berlawanan jarum jam (counter-

clockwise — ccw)
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