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RINGKASAN

Design Pengendali Arah Antena Optik Komunikasi Ruang Bebas (KORUB)

Berbasis mikrokontroller Atmega 16; Ikhsan Kamiswara 041910201048; 2012;

72 halaman; Jurusan Teknik Elektro Fakultas Teknik Universitas Jember.

Sistem Komunikasi Optik Ruang Bebas (KORUB) atau Free Space Optical

Communication adalah suatu sistem perangkat komunikasi optik yang memakai

udara atau ruang angkasa sebagai media transmisinya. Prinsip utama dari

komunikasi optik ruang bebas adalah membuat berkas cahaya yang memancar

dari sumber atau antena pemancar ke antena penerima secara pandang lurus (Line

Of Sight) agar cahaya yang di pancarkan dapat diterima dengan baik di antena

penerima. Penempatan antena sangat vital apa lagi jika kita menggunakan

komunikasi optik ruang bebas yang mengandalkan pandang lurus (Line of sight).

Jika salah penempatan arah antena sedikit saja, hal tersebut dapat mempengaruhi

daya sinyal penerimaan.

Tujuan penelitian ini untuk Membuat pengendali arah antena yang dapat

bekerja secara adaftif mendeteksi keberadaan sinyal dengan metode signal

tracking yang berbasis pada mikrokontroller Atmega16.

Dalam rancangannya, alat pengendali arah antena optik ruang bebas ini

diharapkan dapat mengidentifikasi semua masukan sinyal inframerah di

sekelilingnya yang berada pada jarak jangkauan inframerah. Untuk pengujan alat

ini dilakukan beberapa pengujian yang meliputi pengujian parsial dimulai dengan

pengujian modul infra merah, pengujian motor pengendali, dan pengujian alat

keseluruhan.

Dari seluruh pengujian pada pengujian alat, alat yang kami rancang dapat

bekerja dengan baik menerima setiap masukan sinyal yang sesuai referensi dari

berbagai sudut radian yang terdiri dari 8 radian. Ketika tidak ada masukan sinyal

yang sesuai referensi, alat akan bekerja pada tahap scanning hingga menemukan

sinyal masukan yang sesuai referensi.
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ABSTRAK

Sistem Komunikasi Optik Ruang Bebas (KORUB) atau Free Space Optical

Communication adalah suatu sistem perangkat komunikasi optik yang memakai

udara atau ruang angkasa sebagai media transmisinya. Prinsip utama dari

komunikasi optik ruang bebas adalah membuat berkas cahaya yang memancar

dari sumber atau antena pemancar ke antena penerima secara pandang lurus (Line

Of Sight) agar cahaya yang di pancarkan dapat diterima dengan baik di antena

penerima. Penempatan antena sangat vital apa lagi jika kita menggunakan

komunikasi optik ruang bebas yang mengandalkan pandang lurus (Line of sight).

Jika salah penempatan arah antena sedikit saja, hal tersebut dapat mempengaruhi

daya sinyal penerimaan. Tujuan penelitian ini untuk Membuat pengendali arah

antena yang dapat bekerja secara adaftif mendeteksi keberadaan sinyal dengan

metode signal tracking yang berbasis pada mikrokontroller Atmega16.

Kata Kunci:  Komunikasi Optik Ruang Bebas, Mikrokontroller, Atmega 16.
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FREE SPACE OPTICAL COMMUNICATION DIRECTION CONTROLLER
ANTENNA DESIGN BASED ON ATMEGA 16

Ikhsan Kamiswara

College Student of Department of Electrical Engineering

Engineering Faculty, Jember University

ABSTRAK

Free Space Optical Communication is a communication system using air or

free space as transmisson media. The basical principal from free space optical

communication are sending the information using the light beam from the source

of the light or transmitter antenna to the receiver antenna by line of sight. The

possitioning of the antenna are the vital matter in free space optical

communication.  Once the antenna displaced, the communication between the

source and the receiver are interrupted. The purpose of this reserch is to make the

adapftif antenna to the source around the device using signal tracking methode

based on Atmega 16 Microcontroller.

Keyword: Free Space Optical Communication, Microcontroller, Atmega 16.
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