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RANCANG BANGUN MINIATUR SISTEM PARKIR MOBIL OTOMATIS 

BERTINGKAT BERBASIS SISTEM MIKROKONTROLER ATMEGA 16 

 
Nuris Mahmuda 

Jurusan Teknik Elektronika, Fakultas Teknik, Universitas Jember 

 

 

ABSTRAK 

Sekarang banyak terdapat parkir mobil yang kurang efisien dalam menggunakan 

lahan kosong untuk tempat parkir. Oleh karena itu dibuat miniatur sistem parkir 

mobil otomatis bertingkat, yang dapat membantu menghemat lahan parkir. Sistem 

pengendali parkir yang digunakan adalah sistem mikrokontroler. Pada sistem 

mikrokontroler terdapat IC ATmega 16 yang akan mengatur dan memberikan 

instruksi program pada sistem ini. Miniatur menggunakan sensor infra merah dan 

photodioda sebagai pendeteksi yang memberikan input ke mikrokontroler sehingga 

dapat berjalan secara otomatis. Sistem parkir ini dirancang agar praktis dan mudah, 

sehingga kemungkinan setiap orang mampu menggunakan fasilitas parkir ini. Sistem 

parkir bertingkat ini dapat berjalan sesuai program dengan tingkat keberhasilan 

95% melalui pengujian secara urut maupun acak selama 5 kali pengujian. Dengan 

demikian sistem yang ditawakan ini dapat diterapkan pada kondisi sebenarnya.  

 

Kata kunci: Parkir Mobil Otomatis Bertingkat, Sistem Mikrokontroler, ATmega 16. 
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MINIATURE AUTOMATIC STOREYED CAR PARKING SYSTEM USING 

MICROCONTROLLER ATMEGA 16 

 

Nuris Mahmuda  

Electronics Engineering Departement, Engineering Faculty, Jember University 

 

ABSTRACT 

Now there are many car parking which less efficient use. In this project is made a 

miniature automatic storeyed car parking system, which can help saving parking lot. 

Control parking system is used IC ATmega 16 microcontroller will organize and 

provide instruction programs on this system. This system using infrared sensors and 

photodiode as a detector that provides the input to microcontroller so it can run 

automatically. This automatic storeyed car parking system has been tested with a 

success rate of 95 % through in sequence and random parking testing. 

 

 

Keywords: Automatic Storeyed Car Parking, Microcontroller Systems, ATmega 16. 
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RINGKASAN 

 

RANCANG BANGUN MINIATUR SISTEM PARKIR MOBIL OTOMATIS 

BERTINGKAT BERBASIS SISTEM MIKROKONTROLER ATMEGA 16; 

Nuris Mahmuda, 111903102026; 2014: 54 halaman; Program Studi Diploma Tiga 

(DIII), Jurusan Teknik Elektro, Fakultas Teknik Universitas Jember. 

Sekarang banyak terdapat parkir mobil yang kurang efisien dalam 

menggunakan lahan kosong untuk tempat parkir. Oleh karena itu dibuat miniatur 

sistem parkir mobil otomatis bertingkat ini, yang dapat membantu menghemat lahan 

parkir. Pada pembuatan miniatur sistem parkir mobil otomatis bertingkat ini 

menggunakan sistem mikrokontroler IC ATmega 16 yang dilengkapi 32 register 

general-purpose, timer/counter fleksibel dengan mode compare, interrupt internal 

dan eksternal, serial UART, programmable watchdog timer, dan mode power saving, 

ADC dan PWM internal. ATmega 16 juga memiliki system programmable flash on-

chip yang mengatur memori program untuk diprogram ulang. Terdapat driver motor 

yang yang terdiri dari transistor TIP 41 dan transistor 305 yang memberikan input 

pada motor stepper sehingga motor dapat berputar sesuai program. 

Sistem parkir mobil otomatis bertingkat ini memiliki kapasitas jumlah mobil 

parkir yaitu tiga mobil atau di setiap garasi parkir mobil hanya untuk satu mobil. 

Maksimal berat mobil pada miniatur parkir mobil otomatis bertingkat ini yaitu 0,1 

kilogram. Sistem parkir ini hanya untuk parkir mobil atau kendaran selain mobil tidak 

dapat parkir di tempat parkir mobil ini. Pada miniatur parkir ini menggunakan sensor 

infra merah dan photodioda sebagai pendeteksi sekaligus pemberi input pada sistem 

mikrokontroler sehingga dapat berjalan secara otomatis.  

Sistem parkir mobil otomatis bertingkat ini dapat berjalan sesuai program 

dengan tingkat keberhasilan 95% melalui pengujian sistem parkir secara urut maupun 

acak selama 5 kali pengujian sehingga dapat diterapkan pada kondisi sebenarnya. 

Memiliki sistem parkir yang cukup mudah sehingga kemungkinan setiap orang 

mampu menggunakan fasilitas parkir mobil otomatis ini. 
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