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RINGKASAN

PERANCANGAN DAN PEMBUATAN REAR CONTROL ARM TMUNEJ-

1 HYBRID VEHICLE, KABUPATEN JEMBER : Hendi Setiawan, NIM. 

101903101016: 2014, Jurusan Teknik Mesin; Program Studi D3 Fakultas Teknik 

Universitas Jember.

Perancangan dan Pembuatan Rear Control Arm Tmunej-1 Hybrid Vehicle ini 

mempunyai berbagai tujuan yang diharapkan dalam kemajuan teknik untuk 

menciptakan mobil sebagai bahan tugas akhir. Selain itu agar terciptanya mobil 

ini menjadikan motivasi untuk proyek akhir khususnya D3 berikutnya.

Teknologi Hybrid pada dasarnya menggunakan bahan bakar minyak dan 

listrik secara bersamaan. Mobil hybrid bekerja secara komplementer dengan dua 

buah sumber tenaga yaitu BBM dan listrik. Dengan menggabungkan dua sumber 

tenaga tersebut konsumsi BBM akan dapat dihemat. Saat gas ditekan, mobil 

masih bisa melaju dengan motor listriknya hingga 50 km per jam. Mesin bensin 

baru akan bekerja jika mobil berada di atas kecepatan 50 km/jam atau ketika 

baterai mobil tersedot habis.

Sistem suspensi adalah salah satu bagian chasis yang berfungsi untuk 

memberikan kenyamanan bagi pengendara atau penumpang. Sistem suspensi 

terletak antara body dan arm, dirancang untuk menyerap kejutan dari permukaan 

jalan yang bergelombang sehingga sehingga menambah kenyamanan berkendara 

dan memperbaiki kemampuan cengkraman roda terhadap jalan. Tugas akhir ini 

akan merancang salah satu bagian rear control arm melengkapi bagian dari sistem 

suspensi mobil. Rear control arm itu sendiri merupakan salah satu komponen 

dalam sistem suspensi kendaraan mobil untuk menopang semua bagian suspensi 

yang akan terhubung pada chasis.

Setelah dilakukan pengujian masih terdapat hal-hal yang perlu di 

sempurnakan yaitu diantaranya pembuatan rangka disarankan memilih besi profil 

yang lebih besar dari ukuran rangka mobil yang dirancang sekarang agar lebih 

kuat. 
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SUMMARY

DESIGN AND DEVELOPMENT REAR CONTROL ARM TMUNEJ-1 

HYBRID VEHICLE, REGENCY JEMBER : Hendi Setiawan, NIM. 

101903101016: 2014, Department of Mechanical Engineering; Study Program D3 

Faculty of Engineering, University of Jember.

Design and Manufacture Rear Control Arm Tmunej-1 Hybrid Vehicle has 

various objectives expected in the advancement of techniques to create a car as 

a final project. In addition to the creation of this car makes the motivation for the 

project, especially the end of the next D3.

Hybrid technology is basically the use of fuel and electricity 

simultaneously. Hybrid cars work complementarily with two power sources are 

fuel and electricity. By combining these two sources of power consumption of fuel 

will be saved. When the gas is pressed, the car still can go with the electric motor 

up to 50 miles per hour. The new petrol engine will work if the car is in top speed 

of 50 km / h or when the car battery is sucked away.

The suspension system is one of the chassis parts that serve to provide 

comfort to the rider or passenger. The suspension system is located between the 

body and the arm, designed to absorb the shock of the bumpy road surface so 

that adds to driving comfort and improve the ability of the grip of the wheel on the 

road. The final task will be to design one piece rear control arm complete this part 

of the car's suspension system. Rear control arm itself is one component in a 

vehicle suspension system to support all the cars suspension parts that will be 

connected to the chassis.

After testing, there are still things that need to be perfected in order to 

manufacture some of them are advised to choose an iron profile larger than the 

size of the order cars are now designed to be more robust.
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