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RINGKASAN 

 

BerjudulPencariJejakMatahari; AyyubHidayat, 071910101101; 2013;97 halaman; 

Jurusan Teknik Mesin; Fakultas Teknik;Universitas Jember. 

 

Matahari merupakan kebutuhan utama dalam perdaban manusia, 

begitupula energy listrik, energy listrik seolah-olah sebagai kebutuhan primer 

kebutuhan manusia di era modern saat ini manusia tidak dapat hidup tanpa adanya 

listrik. Namun demikian kelangkaan listrik di daerah pelosok desa yang belum 

terjamah listrik masuk desa membuat orang memutar otak untuk memanfaatkan sel 

surya sebagai sumber energy listrik di siang hari 

Tetapi ada beberapa masyarakat yang mengeluhkan tekornya aki pada 

saat penggunaan yang di akibatkan kurang efisiennya pengisian aki di siang hari, dan 

ini berakibat pada rusaknya beberapa alat-alat listrik rumah tangga yang cepatrusak 

“Solar Tracker” atau pencari jejak matahari adalah alat yang di gunakan 

untuk selalu mengikuti pergerakan matahari di sianghari, yang di harapkan agar daya 

yang di hasilkan lebih besar di bandingkan solar sell yang diam yang hanya di taruh 

di atas atap seperti yang biasa masyarakat lakukan, sehingga memperkecil tekornya 

daya aki yang di sebabkan karena kurangnya pasokan energy dari panel surya 

Dalam penelitian ini menggunakan panel surya dengan type Poly-

crystalline dengan panjang 120 cm dan lebar 56 cm, analisa yang dilakukan dalam 

penelitian ini meliputi daya keluaran dari panel surya dan intensitas cahaya. 

Pengambilan data pada penelitian ini membandingkan antara panel surya yang selalu 

bergerak tegak lurus mengikuti matahari dan panel surya yang diam 

(menghadapkearah zenith) 

Dari hasil pengujian di dapatkan bahwa luasan daerah grafik panel surya 

yang mengikuti matahari lebih luas di bandingkan panel surya yang diam menghadap 
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kearah zenith. Pada panel surya yang selalu mengikuti matahari dapat menghasilkan 

total daya 1529,52 Watt perhari dengan intensitascahaya total mencapai 32510,9 

W/m2 setapharinya, sedangkan pada panel surya yang tidak bergerak menghasilkan 

daya sebesar 891,4 Watt perhari dengan intensitas cahaya total mencapai 23432,35 

W/m2 setiap harinya 

Dari hasil pengujian yang telah di lakukan maka untuk mencapai daya 

yang selalu optimal dan performa aki yang selalu terjaga maka di anjurkan untuk 

selalu menggerakkan panel surya selalu tegak lurus dengan matahari. 
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SUMMARY 

Titled Solar Tracker; AyyubHidayat, 071910101101; 2013; 97 pages, Department of 

Mechanical Engineering; Faculty of Engineering; University Jember. 

 

The sun is a major requirement in perdaban humans, as well as electric 

energy, electric energy as if the primary needs of human needs in today's modern era 

of man can not live without electricity. However, the scarcity of electricity in remote 

villages unspoiled rural electrification get people to rack my brain to harness solar 

cells as a source of electrical energy during the day 

But there are some people who complain tkornya battery during use at 

result kurangefisiennya battery charging during the day, and this resulted in damage 

to several power tools perishable household 

"Solar Tracker" or solar tracker is a device used to always follow 

pergerakana sun during the day, which is expected to be the power that produced 

larger compared to a stationary solar sell only in place on the roof as normal people 

do , thus minimizing the battery power tkornya caused due to lack of supply of 

energy from the solar panels 

In this study the use of solar panels with Poly-crystalline type with a 

length of 120 cm and a width of 56 cm, the analysis performed in this study include 

the power output of solar panels and light intensity. Retrieval of data in this study to 

compare the solar panels that always moves perpendicular to follow the sun and the 

solar panels are silent (facing towards the zenith) 

From the test results it appears that the extent of the area chart solar 

panels that follow the sun broader compared to a stationary solar panel facing towards 

the zenith. In the solar panels to follow the sun can always produce 1529.52 Watt 
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total power per day with a total light intensity reaching 32510.9 W/m2 setap day, 

while the solar panels do not move to produce power of 891.4 watts per day with a 

total light intensity mencapai 23432 , 35 W/m2 per day 

From the results of tests that have been done so in order to achieve 

optimal power and performance of the battery is always is always awake then 

recommended to always move the solar panels are always perpendicular to the sun 
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PENCARI JEJAK MATAHARI 

Ayyub Hidayat 

Jurusan Teknik Mesin, Fakultas Teknik, Universitas Jember 

ABSTRAK 

Peningkatan konsumsi energi, yang umumnya memanfaatkan minyak 

bumi, dari tahun ke tahun semakin meningkat, untuk itu diperlukan adanya alternatif 

lain. Energi matahari merupakan energi yang sangat melimpah, apalagi pada posisi 

geografis Indonesia yang menyebabkan Indonesia banyak dikaruniai energi ini. Akan 

sangat menguntungkan apabila energi ini dimanfaatkan secara optimal sebagai 

alternatif pemenuhan energi. Pemanfaatan secara optimal energi matahari harus 

dilakukan dengan cara yang optimal pula. Penelitian ini menitikberatkan pada 

pembuatan (rancang bangun) sistem pencari posisi matahari untuk mendapatkan 

energi listrik terbesar yang mampu dihasilkan oleh sel surya yang kemudian 

ditampilkan pada keluaran 8 bit. Didalam sistem, sel surya bekerja bersama 

controller dan driver, yang dengan kesatuan sistem ini bisa didapatkan energi yang 

jauh lebih besar jika dibandingkan dengan hanya menggunakan sel surya saja. Untuk 

pengontrolan pergerakan motor power windows dilakukan secara otomatis, yaitu 

dengan melakukan algoritma perbandingan nilai pada kedua sensor LDR yang 

diletakkan pada kedua sisi sel surya, sehingga motor bergerak mengarah pada posisi 

sumber cahaya optimal. Software yang dibuat berfungsi untuk membandingkan 

tegangan output yang dihasilkan oleh kedua sensor LDR dan mengatur pergerakan 

driver sel surya. Setelah nilai tegangan output yang dibandingkan sama besar, maka 

driver akan secara otomatis berhenti bergerak dan mengunci posisi tersebut. Data 

analog (tegangan) dari solar sel diubah menjadi data digital dengan ADC  dan 

diinputkan ke IC ATMEGA8-16PU. Pemrograman yang digunakan adalah code 

visior. Dengan keseluruhan sistem itu, energi bisa diperoleh dengan sangat optimal. 

(Penulis : Mahasiswa Universitas Jember, Fakultas Teknik) 

Kata Kunci : Solar sel, motor power window, IC ATMEGA8-16PU,LDR 
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Solar Tracker 

Ayyub Hidayat 

Department of Mechanical Engineering, Faculty of Engineering, University of 

Jember 

 

ABSTRACT 

Increased energy consumption, which generally utilize petroleum, from year to year 

is increasing, it is necessary for the existence of alternatives. Solar energy is energy 

which is very abundant, especially in Indonesia which led to the geographical 

position of Indonesia has blessed this energy. It would be advantageous if the energy 

is optimally utilized as an alternative energy needs. Optimum utilization of solar 

energy should be done in a way that is also optimal. This study focuses on the 

creation (design) systems where the sun seekers to get the largest electric energy that 

can be produced by solar cells which are then displayed on the 8-bit output. In the 

system, a solar cell works with the controller and driver, which can be obtained 

unified system of energy much greater when compared to using only solar cells only. 

To control the movement of the motor power windows done automatically, ie by the 

algorithm comparison of the two LDR sensors are placed on both sides of the solar 

cell, so that the motor moves lead to the optimal position of the light source. Software 

made ??to function for comparing the output voltage generated by the two LDR 

sensors and solar cells regulate the movement of drivers. Once the output voltage 

value than the same size, then the driver will automatically stop moving and locked 

position. Analog data (voltage) of the solar cells is converted into digital data by 

ADC and entered into the IC ATMEGA8-16PU. Programming code used is visior. 

With the entire system, energy can be obtained with a highly optimized. 

 

(Author: Jember University Students, Faculty of Engineering) 

 

Keywords: Solar cell, power window motors, IC ATMEGA8-16PU, LDR 
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