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Perancangan Conveyor Mini yang Dilengkapi Pemilah Benda Kerja Berdasarkan
Dimensi Berbasis Mikrokontroler (Redesign Conveyor Equipped Mini Sorter Based
on Dimensional Objects Work-Based Microcontroller. )*)

Ahmad Faisal Nurhabiby

Jurusan Teknik Mesin, Fakultas Teknik, Universitas Jember

ABSTRAK

Sistem kendali mesin menggunakan saklar magnet (Magnetic Controller) sudah
mulai ditinggalkan, sebagian besar industri menggunakan sistem kendali yang
ringkas, mudah penggunaannya, mudah memodifikasi kerjanya dan mempunyai
keistimewaan dibandingkan dengan saklar magnet . Tahap awal penelitian, ditemukan
bahwa sebagian besar industri menerapkan sistem control menggunakan
Mikrokontroler sebagai alat kontrol kerja produksi. Tujuan dari penelitian ini adalah
untuk merancang dan membangun sebuah miniatur suatu sistem kontrol conveyor
menggunakan sistem kendali berbasis Mikrokontroler yang dapat digunakan sebagai
simulasi kerja pemindahan barang di suatu industri, Metode yang digunakan adalah
metode perancangan. Penelitian ini bertujuan untuk menganalisa suatu sistem kontrol
suatu conveyor yang berbasis mikrokontroler. Hasil penelitian membuktikan bahwa
hasil pengujian keakuratan konveyor mencapai 80% - 100% untuk semua dimensi
benda kerja, conveyor tidak akurat apabila peletakan benda kerja tidak sejajar dengan
belt, hal ini disebabkan oleh pembacaan sensor tidak normal apabila benda uji tidak
lurus / miring. Oleh sebab itu Sistem kontrol conveyor berbasis Mikrokontroler perlu
dikembangkan lagi sehingga dapat lebih sempurna.

Kata kunci: mikrokontroler, magnetic controller.
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Perancangan Conveyor Mini yang Dilengkapi Pemilah Benda Kerja Berdasarkan
Dimensi Berbasis Mikrokontroler (Redesign Conveyor Equipped Mini Sorter Based
on Dimensional Objects Work-Based Microcontroller. )*)

Ahmad Faisal Nurhabiby

Department of Mechanical Engineering, Faculty of Engineering, the University of

Jember

ABSTRACT

Machine control system using a magnetic switch (Magnetic Controller) are becoming
obsolete, most of the industries using control systems are compact, easy to use, easy
to modify it works and have privileges compared with a magnetic switch. Early stage
of research, it was found that most of the industry to implement the control system
using microcontroller as a control tool production work. The purpose of this research
is to design and build a miniature conveyor control system using microcontroller-
based control system that can be used as a working simulation of moving goods in an
industry, the method used is the method of design. This study aims to analyze a
control system of a conveyor-based microcontroller. The results prove that the test
results conveyor achieve 100% accuracy for all dimensions of the workpiece, the
conveyor is not accurate when laying tilted workpiece, it is caused by an abnormal
sensor readings when the test object is not straight / slant. Therefore Microcontroller
based control system conveyor needs to be developed further so that it can be perfect.

Keywords: microcontrollers, magnetic controller.



RINGKASAN

Perancangan Conveyor Mini yang Dilengkapi Pemilah Benda Kerja
Berdasarkan Dimensi Berbasis Mikrokontroler; Ahmad Faisal Nurhabiby,
081910101039; 2013: 41 halaman; Program Studi Strata Satu Teknik Mesin Jurusan

Teknik Mesin Fakultas Teknik Universitas Jember.

Sistem kendali mesin menggunakan saklar magnet (Magnetic Controller) sudah
mulai ditinggalkan, sebagian besar industri menggunakan sistem kendali yang
ringkas, mudah penggunaannya, mudah memodifikasi kerjanya dan mempunyai
keistimewaan dibandingkan dengan saklar magnet. Telah ditemukan bahwa sebagian
besar industri menerapkan sistem kontrol menggunakan Mikrokontroler sebagai alat
kontrol kerja produksi, didalam penelitian ini sistem kontrol diterapkan ke dalam
sebuah konveyor mini pemilah dimensi.

Tujuan penelitian tersebut adalah mengetahui cara mendesain suatu sistem
kontrol yang kemudian dapat dikembangkan, mengetahui pengontrolan pada sistem
suatu konveyor yang berbasis mikrokontroller. Untuk penelitan ini, sistem kontrol
suatu konveyor menjadi pembahasan utama. Dengan metode perancangan akan
dibentuk dengan memasukkan tiga variasi benda kerja yang berbeda, dengan ukuran
kecil, sedang, dan besar. Dari ke tiga variasi benda kerja yang telah ditentukan akan
digunakan sebagai pembanding keakuratan pemilahan yang terjadi pada suatu sistem
kontrol konveyor berbasis mokrokontroler.

Hasil penelitian membuktikan bahwa hasil pengujian keakuratan konveyor
mencapai 80% - 100% untuk semua dimensi benda kerja, conveyor tidak akurat
apabila peletakan benda kerja tidak sejajar dengan belt, hal ini disebabkan oleh
pembacaan sensor tidak normal apabila benda uji tidak lurus / miring. Oleh sebab itu
Sistem kontrol konveyor berbasis mikrokontroler perlu dikembangkan lagi sehingga

dapat lebih sempurna.



SUMMARY

Redesign Conveyor Equipped Mini Sorter Based on Dimensional Objects Work-
Based Microcontroller; Ahmad Faisal Nurhabiby, 081910101039; 2013; 41 pages;

Mechanical Engineering; Engineering Faculty of Jember University.

Machine control system using a magnetic switch (Magnetic Controller) are
becoming obsolete, most of the industries using control systems are compact, easy to
use, easy to modify it works and have privileges compared with a magnetic switch.
Early stages of research, it was found that most of the industry to implement the
control system using a microcontroller as a control tool production work, in this
study the control system implemented into a mini conveyor sorting dimension.

The purpose of these studies was to determine how to design a control system
that can then be developed, knowing control on a conveyor system which is based
microcontroller.

For this research, a conveyor control system into the main discussion. With a
design method will be established by incorporating three different variations of the
workpiece, with small, medium, and large. Of the three variations of workpiece
specified will be used as a comparison the accuracy sorting that occurs on a
conveyor control system based mokrokontroler.

The results prove that the test results conveyor achieve 100% accuracy for all
dimensions of the workpiece, the conveyor is not accurate when laying tilted
workpiece, it is caused by an abnormal sensor readings when the test object is not
straight / slant. Therefore conveyor control system based on microcontroller needs to

be developed further so that it can be perfect.
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