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RINGKASAN 

 

 

Membangun Space-Filling Curve (SFC) dengan Kurva Peano Menggunakan 

Pendekatan L-Systems; Titi Hayatina Mardhotillah, 071810101086; 2012: 53 

halaman; Jurusan Matematika Fakultas Matematika dan Ilmu Pengetahuan Alam 

Universitas Jember. 

Lindenmayer Systems atau disebut L-systems adalah sebuah sistem 

penulisan kembali, yaitu teknik membangun objek yang kompleks dari 

pengulangan bagian objek yang sederhana menggunakan suatu aturan penulisan 

kembali atau produksi. Penulisan kembali tersebut dilakukan secara rekursif. (J. 

Mishra dan S. Mishra). Tujuan dari skripsi ini adalah untuk membangun SFC 

dengan Kurva Peano dalam dimensi dua dan tiga menggunakan Kombinasi D0L-

systems. Kombinasi D0L-systems adalah aturan penulisan kembali yang 

menggabungkan atau mengkombinasikan antara aturan penulisan kembali titik 

dan garis (Prusinkiewicz dan Lindenmayer). 

Penelitian dilakukan dalam empat tahap. Pertama, penafsiran grafis 2D 

secara manual berdasarkan identifikasi bentuk kurva berdasarkan komponen L-

systems dalam 2D yaitu huruf, aksioma, dan aturan produksi. Kedua, identifikasi 

sudut-sudut dan perumusan matematis untuk mencari rumus umum dalam 2D. 

Ketiga, pembuatan model Kurva Peano menggunakan gabus sebagai media awal 

penelitian untuk kurva 3D, penafsiran grafis serta penentuan komponen L-systems 

dalam 3D. Keempat, identifikasi sudut-sudut dan perumusan matematis untuk 

mencari rumus umum dalam 3D. Kelima, tahap simulasi dan visualisasi model 

Kurva Peano. Dengan menggunakan software Matlab 7.0 didapatkan hasil 

visualisasi Kombinasi D0L-systems untuk membangun SFC dengan Kurva Peano 

dalam 2D dan 3D. Dari hasil model yang telah dibuat dapat diketahui bahwa 

dengan menggunakan Kombinasi D0L-systems dapat dibangun Kurva Peano 

dalam 2D dan 3D. 
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