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RINGKASAN 

 
Pembuatan Alat Ukur Nutrisi Hidroponik Menggunakan Rangkaian 

Elektronik Berbasis Mikrokontroler; Saifur Rohman, NIM. 031710201023; 

2008: 48 halaman; Jurusan Teknik Pertanian, Fakultas Teknologi Pertanian, 

Universitas Jember 

 

Hidroponik merupakan pengelolaan air sebagai media tumbuh tanaman tanpa 

menggunakan media tanah sebagai media tanam. Dalam sistem hidroponik  

pemberian nutrisi sangat penting  karena media tanam tidak  mengandung  zat 

hara tanaman yang disebut nutrisi. Unsur hara mineral  dilarutkan dalam air. 

Pemberian nutrisi pada sistem hidroponik dilakukan dengan cara menyiramkan  

atau meneteskan nutrisi yang telah mengandung  unsur hara, baik makro dan 

mikro yang dibutuhkan oleh tanaman. Penelitian ini bertujuan  untuk membuat 

alat ukur nutrisi hidroponik sistem NFT berbasis komputer dengan memanfaatkan 

rangkaian mikrokontroler, serta menguji kinerja alat ukur nutrisi hidroponik 

sistem NFT tersebut. Pembuatan alat ukur nutrisi hidroponik menggunakan 

rangkaian elektronik berbasisis mikrokontroler terdiri dari tiga tahapan yaitu: 

desain operasional,  desain fungsional, dan  dan desain struktural. Secara garis 

besar instrumen yang dirancang ini  terdiri dari beberapa unit yaitu: (1) unit 

sensor, (2) unit multivibrator, (3) unit ADC, (4) unit mikrokontroler,  (5) unit 

interface, (6) unit komputer dan program.Berdasarkan pengujian yang telah 

dilakukan, masing-masing unit dapat bekerja dalam satu kesatuan yang berfungsi 

sebagai alat pengukur nutrisi hidroponik sistem NFT berbasis mikrokontroler dan 

komputer dengan rerata besar penyimpangan (% Error) sebesar 6 % dan 

koefiesien korelasi 0,999, ysng  berarti garis regresi tersebut mewakili 99,9 % data 

pengukuran. 

  

Kata Kunci: Hidroponik, larutan nutrisi, mikrokontroler 
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